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• Ce logiciel ou document est protégé par les droits d’auteur et est 
distribué sous licence limitant son utilisation, sa copie ou sa 
distribution. Aucune partie de ce logiciel ou document ne peut être 
reproduite sous quelque forme et par quelque moyen que ce soit. La 
location de ce logiciel est interdite, sauf autorisation préalable de Sony® 
Corporation.

• Sony Corporation ne pourra pas être tenu pour responsable des 
désagréments éventuellement provoqués par une utilisation incorrecte 
ou toute utilisation non prévue dans le présent document.

• Le logiciel fourni ne peut pas être utilisé avec un périphérique autre que 
ceux spécifiés dans le présent document.

• Il se peut que certains périphériques de communication mobiles ne 
soient pas compatibles avec la fonction AIBO EYES en raison de 
configurations spécifiques. Sony Corporation ne pourra pas être tenu 
pour responsable de l’impossibilité d’utiliser la fonction AIBO avec de 
tels périphériques de communication mobile.

• Les caractéristiques du logiciel fourni sont susceptibles d’être modifiées 
sans avis préalable.

« OPEN-R » est l’inte
de divertissement AIB
mène une campagne d
Cette interface étend 
divertissement par le 
souple de matériels et
interchangeables en v
diverses.
Le robot AIBO ERS-
OPEN-R version 1.1.

« AIBO », le logo AIBO , « OP
OPEN-R , « Memory Stick », 
des marques commerciales ou des m
Sony Corporation.

Microsoft et Windows sont des mar
Microsoft Corporation aux Etats-U
pays.

Tous les autres noms de systèmes, d
appartiennent à leurs propriétaires r

Vous trouverez d’autres information
site Internet suivant :
http://www.aibo.com

Avant d’utiliser ce logiciel, lisez l’accord de licence pour 
utilisateur final qui s’y applique.

Toute reproduction totale ou partielle
préalable est interdite. Tous droits rés
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Voici le Robot de divertissement AIBO® ERS-7M3
Réseau PC

A l’aide de la fonction de réseau local sans fil du robot de divertissement AIBO ERS-7M3, vous pouvez afficher en temps réel 
les photos prises par votre robot AIBO dans l’album photo AIBO. En outre, vous pouvez utiliser votre périphérique de 
communication mobile* (avec accès à Internet) ou une connexion standard à Internet pour profiter de la fonction AIBO EYES. 
Le logiciel AIBO Entertainment Player Version 2.0 permet de contrôler votre robot AIBO à distance et de l’utiliser pour 
écouter de la musique, lire son journal, etc.

* Votre périphérique de communication mobile doit être capable d’afficher les messages électroniques JPEG.

Serveur de courrier 
électronique

Point d’accès de 
réseau local sans fil

Support « Memory Stick™ » 
du logiciel AIBO Mind 3

Album photo AIBO
(page 17)
Vous pouvez utiliser un 
navigateur Web pour accéder 
à votre robot AIBO et parcourir 
les photos qu’il a prises.

Fonction AIBO EYES (page 21)
Vous pouvez envoyer au robot AIBO un message 
électronique alors que vous êtes absent de votre 
domicile pour qu’il prenne des photos, transfère les 
photos prises en mode Chien de garde sous la forme 
d’une pièce jointe et envoie des messages à votre 
famille ou vos amis qui se trouvent à proximité.

Clic

Paramètres réseau (page 8)
Commencez par configurer le réseau.

AIBO Entertainment Player
Consultez le « Guide de l’utilisateur 
(AIBO Entertainment Player Ver. 
2.0) ».
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Configuratio
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Dans cette section, nous allons vérifi
système et le configurer pour utiliser l
local sans fil du robot de divertisseme
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 un point d’accès par 
 local sans fil, votre PC doit 
 réseau local sans fil 

IEEE 802.11b.
re installé.
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arge la réception POP*2 et 

 produits Sony est garanti.
e en charge la commande UIDL 
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otre fournisseur de services 
votre compte de messagerie 
ge cette commande.

otos d’une certaine scène 
 robot AIBO sur sa station 

bot AIBO, ainsi que les 
inies par l’utilisateur ne 
 le robot AIBO est en 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Vérification de la configuration système

Pour utiliser la fonction AIBO EYES, votre système doit répondre aux exigences suivantes.

Utilisation de l’album photo AIBO uniquement

• Il n’est pas nécessaire de disposer d’un compte de messagerie électronique et d’une connexion continu
• Vous pouvez utiliser un PC prenant en charge un réseau local sans fil plutôt qu’un point d’accès de rés

Attention

La fonction AIBO EYES ne p
un câble de type USB et des

Un PC est nécessaire pour c
réseau et de courrier électro
divertissement AIBO®, ainsi 
prises par le robot AIBO à l’a
Vous devez disposer d’un lec
« Memory Stick™ »*1. 
• Pour connecter votre PC à

l’intermédiaire d’un réseau
posséder un adaptateur de
compatible avec la norme 

• Un navigateur Web doit êt
• Vous devez disposer d’un 

électronique prenant en ch
l’envoi SMTP.
*1Seul le fonctionnement des
*2Le serveur POP doit prendr

(qui affiche la liste des ID a
électroniques). Consultez v
Internet pour déterminer si 
électronique prend en char

Lorsque vous prenez des ph
à intervalles définis, placez le
d’alimentation.
Les fonctions d’horloge du ro
fonctions de repos/réveil déf
sont disponibles que lorsque
mode Station.

Serveur de courrier 
électronique

Large bande 
(par 
exemple : 
modem câble, 
DSL, etc.)

Vers 
Internet

Le modem ou le 
point d’accès doit 
posséder une 
fonction de routeur.

Station d’alimentation du robot 
AIBO ERA-7P1

Support « Memory Stick » 
du logiciel AIBO Mind 3

PC (connecté à 
un réseau local 
sans fil)

Point d’accès 
du réseau local 
sans fil 

Modem

PC (connecté à un 
réseau local avec fil)

Le système doit 
toujours être 
connecté à 
Internet.

Réglez le mode 
d’autorisation sur 
« Open System 
Authorization ».
Vous pouvez spécifier 
une communication 
réseau cryptée WEP 
ou non cryptée.
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Activation de la fonction de réseau local sans f

Pour activer la fonction de réseau local sans fil du Robot de 
divertissement AIBO®, réglez sur ON le commutateur de 
réseau local sans fil situé sur son corps.
Si le robot AIBO est toujours en activité, appuyez d’abord 
sur la touche pause pour mettre le robot AIBO en mode 
Pause.

1 Saisissez fermement le robot AIBO, retournez-
le, puis ouvrez le couvercle.

NotesAttention

• Lorsque vous soulevez le robot AIBO, saisissez-le toujours par 
son corps plutôt que par ses extrémités. (Les personnes 
possédant de petites mains peuvent éprouver des difficultés à 
manipuler le robot AIBO.)

• Ne touchez pas à mains nues la borne de charge située sur 
l’estomac du robot AIBO. Cela altère leur qualité.

2 Faites glisser le commutat
sans fil sur la position ON
couvercle.

Attention

Mettre le commutateur en position O
nécessairement d’utiliser la fonction
obtenir des instructions relatives à la
reportez-vous à la page suivante.
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Configuration réseau du Robot de divertissemen

Cette section vous guidera au sein de la procédure de configuration nécessaire à l’activation de la fonction
fil du robot AIBO.
Vous devez disposer d’un lecteur/enregistreur* de support « Memory Stick™ » pour configurer le réseau

* Seul le fonctionnement des produits Sony est garanti.

Procédure de configuration du réseau

Si vous utilisez un système d’exploitation Microsoft® 

Windows®*1 98 SE, Windows Me, Windows 2000 
ou Windows XP (Professionnel ou Edition 
familiale) :
Utilisez le logiciel « AIBO WLAN Manager 3 »*2

fourni sur le CD-ROM qui accompagne le robot de 
divertissement AIBO ERS-7M3 pour configurer le 
support « Memory Stick » du logiciel AIBO MIND 3 
pour qu’il corresponde aux paramètres de votre 
périphérique réseau.

Pour les autres systèmes d’exploitation 
(Windows 98, Mac OS®, etc.), vous pouvez 
modifier les paramètres du support « Memory 
Stick » du logiciel AIBO MIND 3 directement pour 
qu’ils correspondent à la configuration de votre 
périphérique réseau.

Pour obtenir des instructions relatives à la configuration, 
reportez-vous à la page suivante.

Pour plus de détails, consultez la section 
« Modification manuelle du fichier 
« WLANCONF.TXT » », page 53.

Quel système d’exploitation utilisez-vous ?

*1Appelé « Windows » dans le présent document.
*2« AIBO WLAN Manager 3 » est un utilitaire 

permettant de configurer les paramètres de 
connexion du réseau local sans fil sur le robot AIBO. 
« AIBO WLAN Manager 3 » s’exécute sous les 
systèmes d’exploitation Windows 98 SE, 
Windows 2000, Windows Me et Windows XP 
(Professionnel/Edition familiale).
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Installation d’« AIBO WLAN Manager 3 »
Installez « AIBO WLAN Manager 3 » sur votre PC.

Insérez le CD-ROM fourni avec le Robot de divertissement AIBO® ERS-7M3 dans le lec
Le programme d’installation démarre automatiquement.
Si ce n’est pas le cas, double-cliquez sur le fichier « Setup.exe » fourni sur le CD-ROM.
Conformez-vous aux instructions affichées pour installer le logiciel.

Les utilisateurs du système d’exploitation Windows XP doivent installer Plug-and-Play universel (U
fonction de recherche du robot AIBO. Procédez de la manière suivante pour installer Plug-and-Play 

1 Cliquez sur « Démarrer » t « Panneau de configuration ».

2 Sélectionnez « Ajout/Suppression de programmes » t « Ajouter/Supprimer des composants W

3 Dans la liste « Composants », activez la case à cocher « Services réseau », puis cliquez sur « Dé

4 Activez la case à cocher « Plug-and-Play universel », puis cliquez sur « OK ».
Si vous avez utilisé un CD-ROM pour installer le système d’exploitation Windows, vous êtes in
l’ordinateur.

5 Cliquez sur « Suivant » pour démarrer l’installation. 

6 Lorsque l’écran de fin de l’Assistant Composants de Windows s’affiche, cliquez sur « Terminer
L’installation de Plug-and-Play universel (UPnP) est terminée.

7 Fermez la fenêtre « Ajout/Suppression de programmes ».

8 Fermez la fenêtre « Panneau de configuration ».

Les utilisateurs de Windows® XP doivent installer Plug-and-Play universel (UPn
(si vous n’utilisez pas Windows XP, la procédure suivante n’est pas nécessaire)
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Attention

Si vous utilisez Windows® XP SP2 (Service Pack 2) et le pare-feu 
Windows pour bloquer le service UPnP Framework, la fonction de 
recherche de robots AIBO ne permet pas de détecter le robot 
AIBO. Procédez de la manière suivante pour ajouter UPnP 
Framework à la liste des services débloqués.
1Cliquez sur « Démarrer » t « Panneau de configuration ».
2Double-cliquez sur « Pare-feu Windows ».
3Cliquez sur l’onglet « Exceptions » de la fenêtre « Pare-feu 

Windows ».
4Activez la case à cocher « UPnP Framework » dans la liste 

« Programmes et services » et cliquez sur « OK ».
5Fermez la fenêtre « Panneau de configuration ».

Configuration des paramètres 
réseau à l’aide du programme 
« AIBO WLAN Manager 3 »
Utilisez « AIBO WLAN Manager 3 » pour configurer le 
support « Memory Stick™ » du logiciel AIBO MIND 3 pour 
qu’il corresponde aux paramètres de votre périphérique 
réseau.

1 Si vous utilisez un système d’exploitation 
Windows XP, cliquez sur « Démarrer » t 
« Tous les programmes » t « AIBO WLAN 
Manager » t « AIBO WLAN Manager 3 ».

Si vous utilisez un système d’exploitation autre que 
Windows XP, cliquez sur « Démarrer » t 
« Programmes » t « AIBO WLAN Manager » t 
« AIBO WLAN Manager 3 ». 

« AIBO WLAN Manager 3 » démarre et la boîte de 
dialogue « AIBO WLAN Manager 3 » s’ouvre.

2 Insérez le support « Memory S
AIBO MIND 3 dans le lecteur/
support « Memory Stick ».

Attention

Vérifiez que le taquet de sécurité du suppor
logiciel AIBO MIND 3 n’est pas réglé sur l
(verrouillage). Si c’est le cas, les paramètres
Robot de divertissement AIBO® ne seront p

3 Configurez chaque paramètre 
corresponde à votre environne
puis cliquez sur Write.

Les options de configuration varient
réseau utilise ou non un serveur DHC

Le serveur DHCP permet d’allouer a
une adresse IP à un périphérique situ

* Pour plus d’informations sur les fonction
DHCP, reportez-vous aux modes d’emplo
votre modem ou votre point d’accès.
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ilisez un autre système 
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esse IP suivante ». 
le-ci.

10)

serveur 
model name[ERS-7M3]
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(Cette procédure est destinée uniquement au système d’exploitation Windows® XP. Si vous ut
d’exploitation, consultez l’aide qui s’y rapporte.) 

1 Cliquez sur « Démarrer » t « Panneau de configuration ».

2 Cliquez sur « Connexions réseau et Internet » t « Connexions réseau ».

3 Cliquez avec le bouton droit sur « Connexion réseau sans fil » ou sur « Connexion au résea
sélectionnez « Propriétés ».

4 Sous l’onglet « Général », sélectionnez « Protocole Internet (TCP/IP) » sous « Cette conne
suivants ». 
Cliquez sur « Propriétés ».

5 Vérifiez vos paramètres.

Si vous sélectionnez « Obtenir une adresse IP automatiquement »

La fonction du serveur DHCP est utilisée.
Passez à la page 12.

Si vous sélectionnez « Utiliser l’adresse IP suivante »

Vous n’utilisez pas de serveur DHCP.
Passez à la page 13.

c Dans ce cas, procédez de la manière suivante pour attribuer manuellement une adre
divertissement AIBO®. Notez l’adresse IP de votre PC affichée sous « Utiliser l’adr
Choisissez pour votre robot AIBO une adresse IP qui n’entre pas en conflit avec cel
Par exemple :Adresse IP de votre PC : 192.168.0.10

t Adresse IP de votre robot AIBO : 192.168.0.11, etc. (tout sauf 192.168.0.

Procédez de la manière suivante pour déterminer si vous utilisez ou non un 
DHCP dans votre environnement réseau
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 de « AIBO Name » sous 
comprendre jusqu’à 
moins une lettre.

t d’accès de réseau local 
tères alphanumériques et 

e WEP (page 62). (Si vous 
n’est nécessaire.) Si vous 
« Enable WEP Encryption » 
int d’accès de réseau local 
vent se composer de 
r [ASCII], le mot de passe 
il doit comprendre 10 ou 

.

EP) est affiché sous forme 
ques pour HEX, quel que 

cimal

f32

5525441494e74d454e54
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Si vous utilisez un serveur DHCP dans votre environnement réseau

Configurez les paramètres sous l’onglet « Easy ».

Si vous utilisez un serveur DHCP, il n’est pas nécessaire de modifier les informations de l’onglet « A

1 Cliquez sur le bouton « Browse » et spécifiez le le
le support « Memory Stick™ » du logiciel AIBO M
lecteur « E: »).

2 Le nom que vous entrez ici sera affiché en regard
l’onglet « AIBO Search » (page 14). Ce nom peut 
8 caractères alphanumériques et doit contenir au 

3 Entrez le nom du réseau (SSID) utilisé par le poin
sans fil. (32 caractères maximum. Seuls les carac
les symboles sont autorisés.)

4 Configurez cette section si vous utilisez le cryptag
n’utilisez pas le cryptage WEP, aucun paramètre 
utilisez le cryptage WEP, activez la case à cocher 
et entrez le mot de passe (WEP)* utilisé par le po
sans fil. (Les mots de passe alphanumériques doi
caractères alphanumériques et de symboles. Pou
doit comprendre 5 ou 13 caractères. Pour [HEX], 
26 caractères.
Réglez l’autorisation réseau sur « Open System »

Exemple de configuration

5 Vérifiez vos paramètres et cliquez sur ce bouton.

* Par souci de sécurité, le mot de passe crypté (W
de 13 astérisques (*) pour ASCII et de 26 astéris
soit le nombre de caractères saisis.

Alphanumérique Hexadé

WEP64 (40 bits) AIBO2 4149424

WEP128 (104 bits) ENTERTAINMENT 454e544
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glet « Easy » (page 12).

t AIBO », page 59.

z le lecteur dans lequel est 
iciel AIBO MIND 3 (par 

 point d’accès de réseau local
caractères alphanumériques et

ryptage WEP (page 62). (Si 
aramètre n’est nécessaire.) Si
e à cocher « Enable WEP 
) utilisé par le point d’accès de

hanumériques doivent 
e passe hexadécimaux doivent

t remplissez les champs suivants

 divertissement AIBO®.
r le robot AIBO.
 le rôle de routeur.

IP du périphérique qui joue le 

uton.

otre robot AIBO, consultez la
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Si vous n’utilisez pas un serveur DHCP dans votre environnement réseau

Configurez les paramètres sous l’onglet « Advanced ».

Si vous n’utilisez pas un serveur DHCP, il n’est pas nécessaire de modifier les informations de l’on

zConseil
Pour plus d’informations sur d’autres paramètres, consultez la section « Paramètres réseau du robot de divertissemen

1 Cliquez sur le bouton « Browse » et spécifie
inséré le support « Memory Stick™ » du log
exemple : le lecteur « E: »).

2 Entrez le nom du réseau (SSID) utilisé par le
sans fil. (32 caractères maximum. Seuls les 
les symboles sont autorisés.)

3 Configurez cette section si vous utilisez le c
vous n’utilisez pas le cryptage WEP, aucun p
vous utilisez le cryptage WEP, activez la cas
Encryption » et entrez le mot de passe (WEP
réseau local sans fil. Les mots de passe alp
comprendre 5 ou 13 caractères. Les mots d
comprendre 10 ou 26 caractères.

4 Sélectionnez « Use the following IP address » e

•Entrez l’adresse IP* utilisée par le Robot de
•Entrez le masque de sous-réseau utilisé pa
•Entrez l’adresse IP du périphérique qui joue

5 Activez la case à cocher « Enable SSDP ».

6 Sélectionnez cette option et entrez l’adresse
rôle de routeur.

7 Vérifiez vos paramètres et cliquez sur ce bo

* Pour plus d’informations sur l’adresse IP de v
page 11.

Le nom que vous entrez ici sera affiché en regard de « AIBO 
Name » sous l’onglet « AIBO Search » (page 14). Ce nom peut 
comprendre jusqu’à 8 caractères alphanumériques et doit contenir 
au moins une lettre.
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ogue « AIBO 

Support 
« Memory Stick » 
du logiciel AIBO 
Mind 3

essus, les 

rincipale du site 

IBO qui utilisent le 

 clic sur le bouton 
s fil avec le robot 
glets « Easy » et 
tateur de réseau 

 AIBO est réglé sur 

s® XP doivent 
iser la fonction de 
dure d’installation, 

e. Consultez la 
 divertissement 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

4 Retirez le support « Memory Stick™ » du logiciel AIBO 
MIND 3 du lecteur/enregistreur. Insérez-le dans le 
Robot de divertissement AIBO®, puis appuyez sur la 
touche pause située sur le dos du robot AIBO pour 
activer ce dernier.

Pour obtenir des instructions relatives à l’insertion du support 
« Memory Stick », consultez le « Guide de l’utilisateur (de base) ».

5 Lorsque votre robot AIBO est activé, accédez à l’onglet « AIBO Search » de la boîte de dial
WLAN Manager 3 », puis cliquez sur Search.

Une icône apparaît si le robot AIBO se trouve sur le même réseau que votre PC.

Cette icône ne s’affiche que si la case à cocher « Enable SSDP » est activée.

Touche pause

Si vous cliquez sur une icône AIBO de la liste ci-d
informations relatives à ce robot AIBO s’affichent.
Lorsque vous cliquez sur l’URL affichée, la page p
Web d’« AIBO MIND 3 » s’ouvre.

Lorsque vous cliquez sur « Search », les robots A
même réseau que le PC s’affichent.

Cliquez sur ce bouton.

zConseils
• Si l’icône AIBO n’apparaît pas, même suite à un

« Search », le PC ne peut pas communiquer san
AIBO. Vérifiez les paramètres situés sous les on
« Advanced ». Vérifiez également que le commu
local sans fil (page 7) situé sur le corps du robot
la position ON (activé).

• Les utilisateurs du système d’exploitation Window
installer Plug-and-Play universel (UPnP) pour util
recherche du robot AIBO. Pour connaître la procé
consultez la page 9.

• Vous pouvez vérifier l’adresse IP en mode Cliniqu
section « Vérification de l’adresse IP du Robot de
AIBO® » (page 16).
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t de divertissement 

 sécurité à l’aide 

l’album du robot 
eur et votre mot de 

n des paramètres du 
rtainment Player 

nt maximum 

té, laissez ces 

BO WLAN 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

6 Cliquez sur Finish pour fermer la boîte de dialogue « AIBO WLAN Manager 3 ».

Vous avez terminé cette procédure ! A présent, vous pouvez communiquer sans fil avec votre Robo
AIBO® !

Rendre le robot AIBO inaccessible à d’autres utilisateurs
Pour empêcher d’autres utilisateurs d’accéder à votre robot AIBO, vous pouvez appliquer des mesures de
d’AIBO WLAN Manager 3.
Si vous définissez ici l’ID d’utilisateur et le mot de passe, un écran s’affiche à chaque accès des pages de 
AIBO et de la fonction AIBO EYES à partir d’un navigateur Web pour vous demander votre ID d’utilisat
passe.

L’ID d’utilisateur et le mot de passe définis à cet endroit sont également nécessaires lors de la configuratio
robot de divertissement AIBO. Pour plus d’informations, consultez le « Guide de l’utilisateur (AIBO Ente
Ver. 2.0)”.

1 Entrez ici un ID d’utilisateur et un mot de passe comprena
8 caractères alphanumériques.
Si vous ne souhaitez pas appliquer de mesures de sécuri
champs vierges.

2 Vérifiez vos paramètres et cliquez sur ce bouton.

3 Cliquez sur ce bouton pour fermer la boîte de dialogue AI
Manager 3.
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model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Vérification de l’adresse IP du Robot de 

divertissement AIBO®

Vous pouvez vérifier l’adresse IP de votre robot AIBO en 
mode Clinique du menu de guide vocal. Pour plus 
d’informations sur l’utilisation du mode Clinique, consultez 
le « Guide de l’utilisateur (de base) ».

1 Touchez simultanément les capteurs avant et 
arrière du dos pendant 3 secondes ou montrez 
au robot AIBO la carte « Clinic Mode (O) ».

(Ensuite, suivez les instructions du guidage vocal.)

Si vous avez utilisé la carte « Clinic Mode (O) », le 
guidage vocal est reproduit immédiatement.

2 Exécutez le « contrôle des modes/actions » en 
mode Clinique.
Si la communication sans fil est activée, le robot AIBO 
indique son adresse IP.



 AIBO
 Web pour afficher les 
ement AIBO®.
Album photo
Vous pouvez utiliser votre navigateur
photos prises par le robot de divertiss
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AIBO

e IP de votre robot AIBO, 

 AIBO MIND 3 

n by AIBO] sous 
.

s sur le support 

r et un mot de passe à l’aide 
 de saisie de ces informations 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Affichage des photos à l’aide de l’album photo 

Les photos prises par le Robot de divertissement AIBO® 
sont stockées sur son support « Memory Stick™ ».
Les photos prises par le robot AIBO sont classées dans 
l’album photo AIBO dans les catégories suivantes :
• Pictures taken by voice commands, AIBO card and AIBO 

MAIL
• Pictures and Sounds recorded during House Sitting mode
• Friendly faces
• Favorite things
• Favorite place
• Today’s souvenir picture

Cette section contient des informations sur l’affichage de 
photos sur un réseau local sans fil. Pour obtenir des 
instructions relatives à l’utilisation d’un lecteur/enregistreur 
de support « Memory Stick » afin d’afficher des photos 
enregistrées sur le support « Memory Stick » du logiciel 
AIBO MIND 3, consultez la page 50.

1 Démarrez le navigateur Web de votre PC et 
accédez à l’adresse suivante :

http://XXX.XXX.XXX.XXX

Vous pouvez également double-cliquer sur l’icône du 
robot AIBO sous l’onglet « AIBO Search » (page 14) 
de « AIBO WLAN Manager 3 ».

zConseil
Pour plus d’informations sur l’adress
consultez la page 11.

La page principale du logiciel
s’affiche.

2 Cliquez sur [Pictures take
[AIBO PHOTO ALBUM]

La liste des photos enregistrée
« Memory Stick » s’affiche. 

Note

Si vous avez défini un ID d’utilisateu
d’AIBO WLAN Manager 3, un écran
s’affiche.

Adresse IP du robot AIBO
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mmands, AIBO card, 
0)
r le robot AIBO lorsque 

ture », que vous lui 
) » ou que vous envoyez 
IL depuis un PC ou un 
ation mobile.
rded during House 

ar le robot AIBO en 
s pouvez également 
 par le robot AIBO 

riétaires enregistrés du 

ts préférés enregistrés 

ot AIBO a prise de son 

 (Max. 1)
ot AIBO a prise pour son 

 afficher une version 
incte. La résolution des 
.

net Explorer 6.
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

* Les images ci-dessus s’affichent dans des pages Web, de sorte 
que leur résolution est différente de celle des photos réellement 
prises par le Robot de divertissement AIBO®.

• Pictures taken by voice co
and AIBO MAIL (Max. 1
Affiche les photos prises pa
vous lui dites « Take a pic
montrez la carte « Photo (B
une commande AIBO MA
périphérique de communic

• Pictures and sounds reco
Sitting mode (Max. 15)
Affiche les photos prises p
mode Chien de garde. Vou
écouter les sons enregistrés
(page 20).

• Friendly faces (Max. 3)
Affiche les photos des prop
robot AIBO.

• Favorite things (Max. 3)
Affiche les photos des obje
du robot AIBO.

• Favorite place (Max. 1)
Affiche la photo que le rob
endroit préféré.

• Today’s souvenir picture
Affiche la photo que le rob
journal.

Cliquez sur une photo pour en
agrandie dans une fenêtre dist
photos est de 416 × 320 pixels
* Veillez à utiliser Microsoft® Inter
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model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

zConseils
• Pour afficher la photo la plus récente, chargez à nouveau la page 

Web.
• Configurez le cache du navigateur Web en conséquence.
− Avec Microsoft Internet Explorer 6 :

Cliquez sur « Options Internet » dans le menu « Outils ». 
Ouvrez l’onglet « Général » dans la fenêtre qui s’affiche, puis 
cliquez sur « Paramètres » sous « Fichiers Internet 
temporaires ». Ensuite, sélectionnez « À chaque visite de la 
page » sous « Vérifier s’il existe une version plus récente des 
pages ».

• Activez JavaScript et les fenêtres contextuelles dans les 
paramètres de votre navigateur Web.

• Les photos sont enregistrées au format JPEG dans le dossier 
« OPEN-R\APP\PC\PHOTO » du support « Memory Stick™ ».

Ecouter les sons enregistrés par le robot de 
divertissement AIBO®

Cliquez sur « Sound » lorsque cette option s’affiche en 
regard d’une photo prise en mode Chien de garde pour 
écouter le son enregistré.



BO 

essagerie électronique, 
s électroniques (AIBO 
IBO® pour qu’il prenne 
s messages.
Fonction AI
EYES
Lorsque vous avez configuré votre m
vous pouvez envoyer des message
MAIL) au robot de divertissement A
des photos, agisse et transmette de

Clic
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 AIBO (page 37)
des chansons que le 
 à vos amis se 

trer ces messages.

squ’il reçoit
e 40)
tronique, le voyant 

r la station 
 si vous avez reçu de 
d des photos et 
ommandes envoyées 

vertit de l’arrivée 

a station 
osition couchée à 
. Il peut être utile de 

limentation si vous 
t fixe à intervalles 

ansférer les 
de garde (page 

 afin qu’il prenne une 
ctronique lorsqu’il 
 son en mode Chien 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Différentes fonctions AIBO EYES

Le Robot de divertissement AIBO® prend des photos, agit et 
transmet des messages en fonction de commandes que vous 
envoyez par courrier électronique.

Contrôlez le robot AIBO à l’aide de la fonction 
AIBO MAIL (page 30)
Vous pouvez ajouter des commandes de photos et de 
messages dans 
un courrier électronique, puis l’envoyer à l’adresse 
électronique que le robot AIBO doit consulter.
Le robot AIBO vérifie régulièrement si des messages 
électroniques ont été envoyés. Lors de la réception d’un 
message électronique, le robot AIBO exécute les 
commandes contenues dans le message.

Affichez les photos prises par le robot AIBO 
sur votre PC ou votre périphérique de 
communication mobile* (page 31)
Le robot AIBO peut prendre des 
photos sur commande ou à 
intervalles définis. Vous pouvez 
également définir les paramètres 
des photos, ainsi que l’angle de la 
tête du robot AIBO.
Le robot AIBO vous renvoie la 
photo par courrier électronique*.

* La prise en charge de l’affichage des messages électroniques 
JPEG est nécessaire.

Envoyez un message au robot
Vous pouvez envoyer des messages et 
robot AIBO doit lire à votre famille ou
trouvant à proximité.
Il est également possible de préenregis

Le robot AIBO vous avertit lor
un message électronique (pag
Lors de la réception d’un message élec
sans fil du robot AIBO clignote.
Que le robot AIBO se trouve ou non su
d’alimentation, il vérifie régulièrement
nouveaux messages électroniques, pren
transmet des messages en fonction des c
dans le courrier électronique, et vous a
d’un nouveau message.
Si le robot AIBO ne se trouve pas sur l
d’alimentation, il prend des photos en p
l’endroit auquel il a reçu l’AIBO MAIL
placer le robot AIBO sur sa station d’a
souhaitez prendre des photos d’un poin
réguliers.

Demandez au robot AIBO de tr
photos prises en mode Chien 
40)
Vous pouvez configurer le robot AIBO
photo et vous avertisse par courrier éle
détecte un mouvement, un visage et un
de garde.

« It’s Dad. »

Clic
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ivée

S, plusieurs 
es commandes de 
e au robot AIBO et 

es. Pour protéger votre 
ède un mode Privé.

est accessible qu’à 
rés maximum.

ateur
O utilise une 
our annoncer le nom 
 les commandes de 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Communiquez avec votre Robot de 
divertissement AIBO® sans votre PC
Le robot AIBO est toujours connecté à Internet par le biais 
d’un réseau local sans fil (à condition que votre 
environnement dispose d’une connexion continue à 
Internet). Cela signifie que le robot AIBO peut toujours 
envoyer et recevoir des messages électroniques, même si 
votre PC est hors tension.

Protection de la vie pr

Grâce à la fonction AIBO EYE
utilisateurs peuvent envoyer d
photos par courrier électroniqu
afficher les photos qu’il a pris
vie privée, le robot AIBO poss
• Nombre d’utilisateurs limité

La fonction AIBO EYES n’
cinq utilisateurs préenregist

• Notification du nom d’utilis
En mode Privé, le robot AIB
signature vocale (page 39) p
de l’utilisateur qui a envoyé
photo ou de message.
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IBO particulier 
r la messagerie 

 MIND 3 s’affiche.

cipale du logiciel AIBO 
 puis en accédant à 

e votre robot AIBO, 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Configuration de la messagerie électronique

Une fois les paramètres réseau définis, vous devez 
configurer l’adresse électronique que le Robot de 
divertissement AIBO® doit consulter, puis déterminer les 
utilisateurs de la fonction AIBO EYES.
Si vous utilisez la fonction AIBO EYES en mode Privé 
(page 27), vous pouvez enregistrer cinq utilisateurs 
maximum qui pourront envoyer/recevoir des messages 
électroniques à l’aide du robot AIBO.
Cette configuration s’effectue par le biais d’un navigateur 
Web.

1 Si vous utilisez un système d’exploitation 
Windows® XP, cliquez sur « Démarrer » t 
« Tous les programmes » t « AIBO WLAN 
Manager » t « AIBO WLAN Manager 3 ».
Si vous utilisez un système d’exploitation autre que 
Windows XP, cliquez sur « Démarrer » t 
« Programmes » t « AIBO WLAN Manager » t 
« AIBO WLAN Manager 3 ». 

« AIBO WLAN Manager 3 » démarre et la boîte de 
dialogue « AIBO WLAN Manager 3 » s’ouvre.

2 Sous l’onglet « AIBO Search », cliquez sur 
« Search ».

Une icône apparaît si le robot AIBO se trouve sur le 
même réseau que votre PC.

3 Double-cliquez sur le robot A
dont vous souhaitez configure
électronique.

La page principale du logiciel AIBO

zConseil
Vous pouvez également afficher la page prin
MIND 3 en démarrant votre navigateur Web,
l’adresse suivante :
http://XXX.XXX.XXX.XXX

Pour plus d’informations sur l’adresse IP d
consultez la page 11.

Adresse IP du robot AIBO
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model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

4 Cliquez sur « Mail Setup » sous « AIBO 
EYES ».

L’écran « Mail Setup » s’affiche.

Note

Si vous avez défini un ID d’utilisateur et un mot de passe à l’aide 
d’AIBO WLAN Manager 3, un écran de saisie de ces informations 
s’affiche.
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ot de divertissement AIBO® 
tronique.
tre logiciel de courrier 
eur de services. (Ces 

ot AIBO doit consulter. (Ce 

exion au serveur de courrier 
.)

 ci-dessus. 

 choix auquel le robot AIBO 
e : 1 à 60 minutes). (Ce 

AIBO EYES sont limités 
r plus d’informations sur 

e suivante.

 doit recevoir la photo 
orsque le robot AIBO envoie 
 de garde. Le numéro 
 peut être défini sur l’écran 
s ne pouvez spécifier qu’un 
 les photos soient envoyées 
Message is not sent ».

ées avec la commande 
 « Send e-mail » ou lorsque 
nique en mode Chien de 
 de photos sous la forme de 
es avec la [commande 
 page 32).

z terminé de configurer la 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

5 Remplissez chaque champ de configuration, puis cliquez sur le bouton « Save ».

Spécifie les serveurs utilisés par le Rob
pour envoyer et recevoir le courrier élec
Pour plus de détails, reportez-vous à vo
électronique ou consultez votre fourniss
champs sont obligatoires.)

Entrez l’adresse électronique que le rob
champ est obligatoire.)

Il s’agit du compte utilisé lors de la conn
électronique. (Ce champ est obligatoire

Mot de passe de l’adresse électronique
(Ce champ est obligatoire.)

Vous pouvez définir l’intervalle de votre
doit vérifier le courrier électronique (plag
champ est obligatoire.)

Indique si les utilisateurs de la fonction 
(mode Privé) ou non (mode Public). Pou
chacun de ces modes, consultez la pag

Vous pouvez spécifier si l’utilisateur qui
lorsque vous dites « Send e-mail » ou l
un courrier électronique en mode Chien
d’utilisateur (Utilisateur 1 - Utilisateur 5)
« Private Mode Setup » (page 29). Vou
utilisateur. Si vous ne souhaitez pas que
par courrier électronique sélectionnez «

Indique si les photos doivent être envoy
PHOTO ou PHOTOL lorsque vous dites
le robot AIBO envoie un courrier électro
garde (consultez la section « Réception
pièces jointes de messages électroniqu
PHOTO] ou la [commande PHOTOL] »,

Cliquez sur ce bouton lorsque vous ave
messagerie électronique.
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registrés (cinq 

e photos, mais 
.

registrés. Cela peut 
lisateurs de lui 
sponible.

« It’s Dad. »

Clic
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

zMode Privé

La fonction AIBO EYES peut être configurée pour n’être accessible qu’aux utilisateurs préen
maximum).

Les personnes qui désirent profiter de la fonction AIBO EYES de commande et d’affichage d
souhaitent en limiter l’accès à leur famille et leurs amis proches, doivent sélectionner ce mode

Outre la limite d’utilisateurs, le mode Privé propose une fonction de signature 
vocale ; avant de prendre une photo ou de lire un message, le Robot de 
divertissement AIBO® identifie l’utilisateur qui souhaite envoyer la commande.

Vous pouvez également enregistrer une signature vocale unique pour chaque 
utilisateur (page 39).

Lorsque le robot AIBO reçoit un message électronique d’un utilisateur non 
enregistré, il envoie une notification d’erreur à l’adresse électronique que le robot 
AIBO doit consulter pour récupérer les messages électroniques (page 51).

zMode Public

Dans ce mode, l’utilisation de la fonction AIBO EYES n’est pas limitée aux cinq utilisateurs en
être utile si vous utilisez le robot AIBO dans un lieu public, car cela permet à de multiples uti
demander de prendre des photos. En mode Public, la fonction de signature vocale n’est pas di
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ion.

ILED » s’affiche.

eur s’affiche sur cet 

etup ».

Voyant 
sans fil
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Lorsque vous cliquez sur le bouton « Save », le Robot de divertissement AIBO® vérifie si 
de nouveaux messages électroniques sont arrivés.

Après un certains temps, le voyant sans fil s’allume pour indiquer l’état de transmission 
entre le robot AIBO et le serveur de courrier électronique.

Si la vérification du courrier électronique a réussi :
b Le voyant sans fil devient bleu.

Si de nouveaux messages électroniques sont arrivés :
b Le voyant sans fil clignote en bleu.

Si la tentative de connexion au serveur de courrier électronique a échoué, le voyant 
sans fil s’éteint.

Si le voyant sans fil s’éteint :

Cliquez sur « Connection Check » à l’écran « Mail Setup », et vérifiez l’état actuel de la connex

Si le serveur de courrier électronique est introuvable ou si la connexion échoue, le message « FA

Même si le serveur de courrier électronique est détecté, s’il envoie une erreur, un message d’err
écran.

6 Si vous utilisez la fonction AIBO EYES en mode Privé, cliquez sur « Private Mode S

L’écran « Private Mode Setup » s’affiche.
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ton « Save ».

ot AIBO de prendre 
 pouvez définir l’intervalle de 
ie ensuite la photo à 
ique. Si vous ne souhaitez 
ette fonction de prise de vue 
tres par défaut (0 hours/
ent demander au robot 

 l’intermédiaire de la 
on AIBO MAIL (page 34).
ement la première photo 
, lorsque vous avez 

ertissement AIBO® identifie 
nvoyé la commande avant de 
ettre le message. Il s’agit de 

nature vocale). La signature 
ut ou une voix enregistrée par 

e par l’utilisateur, 
User recording 1 » à « User 

 la voix de l’utilisateur, 

teur.

(page 32) auxquels les 

e vue à intervalles réguliers 
 AIBO MAIL, à l’aide de la 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

7 Remplissez chaque champ de configuration du mode Privé, puis cliquez sur le bou

Si vous utilisez le mode Privé, vous pouvez enregistrer jusqu’à cinq utilisateurs.

La procédure de configuration est terminée.

Lorsque vous demandez au rob
régulièrement des photos, vous
votre choix. Le robot AIBO envo
l’utilisateur par courrier électron
pas que le robot AIBO exécute c
régulière, conservez les paramè
0 minutes). Vous pouvez égalem
AIBO d’exécuter cette tâche par
commande WATCH de la foncti
Le robot AIBO prend automatiqu
une fois l’intervalle choisi écoulé
enregistré ces paramètres.

En mode Privé, le Robot de div
vocalement la personne qui a e
prendre une photo ou de transm
la fonction Voice Signature (sig
vocale peut être la voix par défa
l’utilisateur. 
Pour utiliser une voix enregistré
sélectionnez un utilisateur (de «
recording 5 »). Pour enregistrer
consultez la page 39.

Adresse électronique de l’utilisa

Définissez les angles de la tête 
photos doivent être prises. 
Vous pouvez spécifier la prise d
par l’intermédiaire de la fonction
commande WATCH (page 34).

Cliquez sur ce bouton lorsque vous avez terminé 
de configurer le mode Privé.
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s qui lui demandent 

eau courrier 

 des photos ou 

es au total, en-tête y 

 courrier 

t et supprimé du 

 est reçu à l’adresse 
t.

». N’insérez pas 

eurs commandes, 

e signature.
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

AIBO MAIL

Essayons d’envoyer au Robot de divertissement AIBO® un message électronique contenant des commande
de prendre une photo ou de laisser un message.
Le robot AIBO prend des photos, lit les messages reçus, laisse des messages et annonce l’arrivée d’un nouv
électronique en fonction des commandes contenues dans votre message électronique.
Un message électronique contenant des commandes que le robot AIBO doit exécuter (par exemple prendre
transmettre des messages) est appelé AIBO MAIL.

Ecriture d’un AIBO MAIL
L’AIBO MAIL doit être écrit en respectant des règles particulières :
• Tous les caractères doivent être alphanumériques. L’AIBO MAIL ne respecte pas la casse.
• Utilisez du texte brut (ni codage, ni code HTML) lors de la composition d’un AIBO MAIL.
• La taille d’un message électronique unique ne doit pas dépasser 10 Ko (10 000 caractères alphanumériqu

compris).

Vérification des messages électroniques
• A l’aide de la fonction AIBO EYES, le robot AIBO peut vérifier jusqu’à 199 messages sur le serveur de

électronique. Veillez à gérer votre 
messagerie électronique sur le serveur afin que le nombre de messages ne dépasse pas 199.

• Le robot AIBO n’exécutera pas les commandes AIBO MAIL si ce message électronique a déjà été ouver
serveur par l’intermédiaire d’un PC ou d’un périphérique de communication mobile.*

* La prise en charge de l’affichage des messages électroniques JPEG est nécessaire.

To: (adresse electronique)

Subject: AIBO MAIL

----------------------------------

(texte du corps)

PHOTO C1 0 10  

(commande envoyee au robot AIBO)

Le robot AIBO vérifie régulièrement le serveur de courrier électronique. Lorsqu’un AIBO MAIL
électronique que le robot AIBO doit consulter, ce dernier exécute les commandes qu’il contien

Entrez toujours « AIBO MAIL » comme sujet. (Insérez un espace entre « AIBO » et « MAIL
d’espace après « AIBO MAIL ».)

Un message électronique unique peut contenir jusqu’à 10 commandes. Si vous entrez plusi
insérez un retour-chariot entre chacune d’elles.
Les détails relatifs à chaque commande sont décrits à la page 47.

Le robot AIBO traite correctement l’AIBO MAIL, même s’il comprend un texte final, tel qu’un



F
o

n
ctio

n
 A

IB
O

 E
Y

E
S

masterpage:Right

filename[\\Dataserv\Gemba\YPTrack\Data\Sony_ITE\Projects\ProjectsTR\AIBO\YCKV2
5-0398_PC\DTP\PC_FR\GB05_USE02.fm]

31

ent AIBO® 
 mobile*

 lorsqu’il 

 en mode Station et 

 par le robot 
rier électronique 
sont immédiatement 
 Stick » du logiciel 

8 × 160 pixels 
320 pixels (haute 

 moment de la prise 
horizontales) ou 
euâtres peuvent 

être déformés sur les 

Autonome

ot AIBO prend des photos 
ition couchée à partir de 
it où il se trouve lors de la 
ion de la commande AIBO 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Affichage de photos prises par le Robot de divertissem
sur votre PC ou votre périphérique de communication

Vous pouvez envoyer des commandes de photos à l’aide de 
la fonction AIBO MAIL depuis votre PC ou périphérique de 
communication mobile*.
Le robot AIBO exécute la commande écrite dans le message 
électronique, prend la photo et vous la renvoie.
Les photos prises par le robot AIBO peuvent être consultées 
à l’aide d’un navigateur Web (consultez la page 18).

Fonction de signature vocale

En mode Privé, le robot AIBO lit la signature vocale de 
l’utilisateur qui envoie la commande (par exemple « It’s 
Dad ») avant de prendre la photo.
Pour plus d’informations sur la configuration de la signature 
vocale, consultez la page 29. La Page 39 contient des 
instructions relatives à l’enregistrement de signatures 
vocales personnalisées.

NotesAttention

• Si le nombre de photos enregistrées sur le support « Memory 
Stick™ » dépasse le total disponible, la plus ancienne photo est 
supprimée chaque fois que vous en prenez une nouvelle.

• Sony ne peut être tenue responsable de toute violation des droits 
ou tout autre problème, pouvant survenir entre vous et une 
personne ou entité tierce, consécutif à des photos prises à l’aide 
du robot AIBO. Ne prenez aucune photo susceptible de violer les 
droits d’une personne ou entité tierce.

* La prise en charge de l’affichage des messages électroniques JPEG est  
nécessaire.

Position du robot AIBO
prend des photos
Le robot AIBO peut prendre des photos
en mode Autonome.

A propos des photos envoyées
• Les photos sont envoyées par cour

sous la forme de fichiers JPEG et 
stockées sur le support « Memory
AIBO MIND 3.

• La résolution des photos est de 20
(résolution standard) ou de 416 × 
résolution).

• Selon les conditions d’éclairage au
de vue, des scintillements (rayures 
encore des bandes rougeâtres ou bl
apparaître sur les photos.

• Les mouvements rapides peuvent 
photos prises par le robot AIBO.

 Mode Station Mode 

Comme le robot AIBO peut rester 
en position fixe, il peut prendre 
régulièrement des photos d’un 
certain point à intervalles 
déterminés.

Le rob
en pos
l’endro
récept
MAIL.

Clic

Clic
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 du corps de votre AIBO 
ne une photo et vous la 
 tant que pièce jointe 
HOTOL*.
ages prises avec la commande 
utilisée pour l’envoi d’images 

s à l’affichage des photos 
votre navigateur Web, 

a forme de pièces 
niques avec la 

commande 

to par courrier 
ce jointe JPEG. 

solution standard (208 × 

e résolution (416 × 

r de courrier électronique

Renvoie la photo 
sous la forme 
d’une pièce jointe de 
message 
électronique.

AIL 
nde 
, 
L*)
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Angle de la tête du Robot de divertissement AIBO® 
(angle de l’appareil photo couleur du robot AIBO)

Vous pouvez utiliser dans l’AIBO MAIL des commandes 
qui définissent la position verticale et horizontale de la tête 
du robot AIBO (appareil photo couleur) lorsqu’il prend une 
photo.

Vous ne pouvez pas modifier l’angle de la tête du robot 
AIBO si vous utilisez une commande vocale pour prendre 
une photo. Le robot AIBO regarde devant lui et prend la 
photo.

Prise de photos sur commande
Vous pouvez demander au robot AIBO de prendre une photo 
à l’aide de la commande AIBO MAIL. Lors de la réception 
de ce message électronique, le robot AIBO prend une photo 
unique.

Note

Le robot AIBO vérifie le serveur de courrier électronique pour 
détecter la présence d’un message électronique à l’intervalle que 
vous avez initialement défini (page 26). Lorsqu’il constate la 
réception d’un AIBO MAIL contenant une commande de photo, il 
prend une photo.

La commande à utiliser dans le texte
MAIL pour que le robot AIBO pren
renvoie par courrier électronique en
JPEG est le suivant : PHOTO ou P

* Etant donné la grande taille des im
PHOTOL, elle est principalement 
vers un ordinateur.

Note
Pour obtenir des instructions relative
prises par le robot AIBO à l’aide de 
consultez la page 18.

Réception de photos sous l
jointes de messages électro
[commande PHOTO] ou la [
PHOTOL]
Le robot AIBO vous renvoie la pho
électronique sous la forme d’une piè

* PHOTO : Envoie la photo à une ré
160 pixels).
PHOTOL : Envoie la photo à haut
320 pixels).

Appareil photo couleur

 Angle du côté 
gauche du 
robot AIBO

Angle du côté droit 
du robot AIBO

90°

-15°

-90°

20°

Serveu

Modem

AIBO M
(comma
PHOTO
PHOTO

Point d’accès de 
réseau local sans fil

Clic
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ltative. Vous pouvez 
eil photo couleur, puis l’inclure 
aramètres par défaut sont 
ent facultative, mais doit être 
».

 photo>

ucun angle de l’appareil 

ouleur compris entre -15° 
éfaut est 0°.)

to couleur compris entre -90° 

 et 90° (vers la gauche du 

 « MAIL ». N’insérez pas 

on droit devant, tête 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Ecriture de commandes

Exemple d’une commande PHOTO AIBO MAIL

Tous les caractères doivent être alphanumériques. L’AIBO MAIL ne respecte pas la casse.

Note

Pour PHOTOL, écrivez la commande « PHOTOL » plutôt que la commande « PHOTO ».

PHOTO [cue [h_angle v_angle] ] La sélection de l’angle de l’appareil photo est facu
sélectionner l’angle horizontal et vertical de l’appar
dans la commande [angle_h angle_v]. Sinon, les p
utilisés. La commande de paramétrage est égalem
spécifiée si vous utilisez « angle_h » et « angle_v
Exemple de texte de corps de commande :
<Paramètres par défaut, aucun angle de l’appareil
« PHOTO » (identique à « PHOTO C1 0 0 »)
<Paramètres par défaut, paramètre sélectionné, a
photo>
« PHOTO C4 » (identique à « PHOTO C4 0 0 »)

Sélectionnez un angle vertical de l’appareil photo c
(vers le bas) et 20° (vers le haut). (La valeur par d

Vous pouvez choisir des 
paramètres des photos 
(« Smile », etc.). 
Consultez la « Liste des 
paramètres de 
commandes » (page 47) 
et entrez la commande. 
(Si vous l’omettez, la 
commande par défaut 
C1 : Countdown est 
automatiquement 
sélectionnée.) Sélectionnez un angle horizontal de l’appareil pho

(vers la droite du Robot de divertissement AIBO®)
robot AIBO). (La valeur par défaut est 0°.)

To:(adresse electronique)

Subject: AIBO MAIL

-----------------------------

PHOTO C2 0 10

Entrez toujours « AIBO MAIL » comme sujet. (Insérez un espace entre « AIBO » et
d’espace après « AIBO MAIL ».)

Photo renvoyée sous forme de pièce jointe JPEG, « Let’s take a picture », orientati
levée à 10°.

Après la commande, insérez un espace entre chaque paramètre.
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IBO.

tilisateur 
ending pictures 

itting Mode » 

r lancer la 
’AIBO MAIL ou 
 photo prise par le 
eur enregistré 

intervalle 
mande 

gulièrement à 
rrier électronique 

0 minutes, en 
s. (Les unités de 
us proche. Par 

minutes.) Vous 

eur de courrier 
t que la photo 

peuvent être 
r (configurés avec 
omprises dans une 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Commander directement au Robot de 

divertissement AIBO® de prendre une photo – 
par commande vocale ou en montrant la carte 
AIBO correcte
Vous pouvez demander au robot AIBO de prendre une photo en 
lui donnant une commande vocale ou en lui montrant la carte 
AIBO correcte.
Par exemple, vous pouvez demander au robot AIBO de prendre 
une photo de votre enfant et de l’envoyer au PC ou au 
périphérique de communication mobile de votre mère.*

* La prise en charge de l’affichage des messages électroniques 
JPEG est nécessaire.

1 Dites « Take a picture » au robot AIBO.
Vous pouvez aussi montrer au robot AIBO la 
carte « Photo (B) ».

2 Touchez le capteur de la tête.
Vous pouvez également dire « Snap Shot ».

Le robot AIBO commence un compte à rebours et 
prend la photo quand le déclencheur émet un déclic.

Vous ne pouvez pas spécifier l’angle de la tête du 
robot AIBO si vous utilisez une commande vocale 
pour prendre une photo. 

3 Dites « Send e-mail » au robot A

Le robot AIBO envoie la photo à l’u
enregistré spécifié dans le champ « S
by Voice Command and in House S
(page 26) de l’écran « Mail Setup ».

Peu importe la méthode utilisée pou
commande de photo (qu’il s’agisse d
d’une commande vocale), la dernière
robot AIBO sera envoyée à l’utilisat
spécifié à l’écran « Mail Setup ».

Prise de vue régulière à 
défini à l’aide de la [com
WATCH]
Le robot AIBO peut prendre des photos ré
intervalle donné, puis les renvoyer par cou
sous forme de pièces jointes JPEG.
Définissez l’intervalle par incréments de 1
commençant à un minimum de 10 minute
minutes seront arrondies à la dizaine la pl
exemple, 15 minutes seront arrondies à 20
pouvez définir 50 minutes maximum.

Attention

Si le robot AIBO vérifie actuellement le serv
électronique ou est en mouvement, il se peu
programmée soit prise avec un léger retard.

Les commandes de prise de vue régulière 
données à l’aide des paramètres utilisateu
votre navigateur Web ; voir page 29) ou c
commande AIBO MAIL.
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ve. Vous pouvez sélectionner 
r, puis l’inclure dans la 
par défaut sont utilisés. La 
, mais doit être spécifiée si 

oto>

n angle de l’appareil photo>
 0 »)

 1 heure (0-23).

ouleur compris entre -90° 

0° (vers la gauche du robot 

», etc.). Consultez la « Liste 
ommande. (Si vous l’omettez, 

ement sélectionnée.)

leur compris entre -15° (vers 
0°.)

 10 minute (0-50). Les 
 proche.

», orientation droit devant.

t « MAIL ». N’insérez pas 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Ecriture de commandes

Exemple d’une commande WATCH AIBO MAIL

Tous les caractères doivent être alphanumériques. L’AIBO MAIL ne respecte pas la casse.

WATCH hour min [cue [h_angle v_angle] ] La sélection de l’angle de l’appareil photo est facultati
l’angle horizontal et vertical de l’appareil photo couleu
commande [angle_h angle_v]. Sinon, les paramètres 
commande de paramétrage est également facultative
vous utilisez « angle_h » et « angle_v ».
Exemple de texte de corps de commande :
<Paramètres par défaut, aucun angle de l’appareil ph
« WATCH 1 0 » (identique à « WATCH 1 0 C1 0 0 »)
<Paramètres par défaut, paramètre sélectionné, aucu
« WATCH 2 30 C4 » (identique à « WATCH 2 30 C4 0

Spécifiez l’intervalle de prise de vue par incréments de

Sélectionnez un angle horizontal de l’appareil photo c

(vers la droite du Robot de divertissement AIBO®) et 9
AIBO). (La valeur par défaut est 0°.)

Vous pouvez choisir des paramètres des photos (« Smile
des paramètres de commandes » (page 47) et entrez la c
la commande par défaut C1 : Countdown est automatiqu

Sélectionnez un angle vertical de l’appareil photo cou
le bas) et 20° (vers le haut). (La valeur par défaut est 

Spécifiez l’intervalle de prise de vue par incréments de
unités de minutes seront arrondies à la dizaine la plus

To:(adresse electronique)

Subject: AIBO MAIL

-----------------------------

WATCH 1 0 C3 0 0
Le robot de divertissement AIBO sera réglé de la manière suivante :
Envoi régulier de vues par courrier électronique, intervalles de 1 heure, « Strike a pose

Entrez toujours « AIBO MAIL » comme sujet. (Insérez un espace entre « AIBO » e
d’espace après « AIBO MAIL ».)

Après chaque commande, insérez un espace entre les différents paramètres.
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ation du 
 à l’aide de la 
]

 la station 
ander de passer en 

e mode en envoyant une 
t AIBO ne se trouve pas 
cute pas les instructions 
de.
IL, procédez comme 

ez toujours « AIBO MAIL » 
me sujet. (Insérez un espace 
e « AIBO » et « MAIL ». 
sérez pas d’espace après 
BO MAIL ».)

r activer le mode Chien de 
e, tapez « HSMODE ON » 
 le corps du message.

r le désactiver, tapez 
MODE OFF ».
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Annulation de la fonction de prise de vue régulière

Envoyez au Robot de divertissement AIBO® une commande 
WATCH avec l’intervalle suivant : [heure : 0] [min. : 0].
(Pour savoir comment écrire une commande WATCH, 
consultez la page 34.)

Affichage des photos enregistrées 
sur le support « Memory Stick™ » 
du logiciel AIBO MIND 3
Les photos prises par le robot AIBO sont stockées sur le 
support « Memory Stick » du logiciel AIBO MIND 3.
Vous pouvez visualiser ces photos d’une des manières 
suivantes.
• Affichez-les à l’aide d’un navigateur Web (album photo 

AIBO) 
b page 18

• Utilisez un lecteur/enregistreur de support « Memory 
Stick » pour afficher les photos 
b page 50

Activation et désactiv
mode Chien de garde
[commande HSMODE
Lorsque le robot AIBO est placé sur
d’alimentation, vous pouvez lui dem
mode Chien de garde ou de quitter c
commande AIBO MAIL. Si le robo
sur la station d’alimentation, il n’exé
de démarrage du mode Chien de gar
Pour écrire la commande AIBO MA
suit :

To:(adresse electronique)

Subject: AIBO MAIL

-----------------------------

WATCH 0 0

Entrez toujours « AIBO MAIL » 
comme sujet. (Insérez un espace 
entre « AIBO » et « MAIL ». 
N’insérez pas d’espace après 
« AIBO MAIL ».)

To:(adresse electronique)

Subject: AIBO MAIL

-----------------------------

HSMODE ON

Entr
com
entr
N’in
« AI

Pou
gard
dans
Pou
« HS
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de 

et/ou de la 
 AIBO à la 
aire 

rsque le destinataire ne 
IBO.

essages et chansons au robot 
essages non lus, un courrier 

expéditeur de l’AIBO MAIL 

anson à envoyer par 

ssage ou la chanson que le 
 lire. Consultez la « Liste 
 de commandes » (page 47) 
e correspondant aux 
NG (chanson) ou WORD 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Envoi d’un message ou d’une chanson au Robot 
divertissement AIBO®

Si vous utilisez la messagerie électronique à partir de votre 
PC ou périphérique de communication mobile*, vous 
pouvez envoyer au robot AIBO des messages ou chansons 
qu’il doit lire ou chanter.

* La prise en charge de l’affichage des messages électroniques 
JPEG est nécessaire.

Vous pouvez choisir parmi des messages enregistrés 
préalablement ou enregistrer vos messages uniques afin que 
le robot AIBO les lise.
Il est possible d’enregistrer jusqu’à cinq messages 
personnels uniques et de les enregistrer sous forme de 
fichiers. Vous pouvez ensuite demander au robot AIBO de 
les lire en sélectionnant le fichier particulier et en l’ajoutant 
au texte du corps de votre commande AIBO MAIL. 
Pour obtenir des instructions relatives à l’enregistrement, 
consultez la page 39.

Vous avez le choix entre deux commandes AIBO MAIL 
permettant de lire des messages ou des chansons :
• Le robot AIBO peut lire le message ou la chanson 

ultérieurement, à la demande du destinataire. 
b MSG

• Le robot AIBO peut lire le message immédiatement. 
b PLAY

Lecture du message 
chanson par le robot
demande du destinat
[commande MSG].
Cette commande peut être utilisée lo
se trouve pas à proximité du robot A

Attention

Vous pouvez envoyer jusqu’à 100 m
AIBO. Lorsqu’il existe plus de 100 m
électronique d’erreur est envoyé à l’
(commande de message) (page 51).

z Expéditeur du message

Spécifiez un message ou une ch
AIBO MAIL

Ecriture de commandes

MSG msg Spécifiez le me
robot AIBO doit
des paramètres
et entrez le cod
commandes SO
(message).
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çu une commande 

au robot AIBO.

yants du dos du robot 

ête.

s du guidage vocal.

ord le message.

 du dos du robot AIBO dans 
ure du message précédent, la 

z le capteur intermédiaire 
du robot AIBO*.

z le capteur avant du dos 
t AIBO*.

z le capteur arrière du dos 
t AIBO.

ins de 
condes
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Exemple d’une commande MSG AIBO MAIL z Lorsque le robot AIBO a re
de message

1 Dites « Check messages » 

Les diodes de la face et les vo
AIBO clignotent.

2 Touchez le capteur de la t

Ensuite, suivez les instruction

Le robot AIBO reproduit d’ab

*  Si vous ne touchez aucun capteur
les 10 secondes qui suivent la lect
lecture des messages est annulée.

To:(adresse electronique)

Subject: AIBO MAIL

-----------------------------

MSG S1
Envoie une commande de 
message demandant au Robot 
de divertissement AIBO® de lire 
WEDDING MARCH (LA 
MARCHE NUPTIALE).

Entrez toujours « AIBO MAIL » 
comme sujet.
(Insérez un espace entre 
« AIBO » et « MAIL ». N’insérez 
pas d’espace après « AIBO 
MAIL ».)

Après la commande, insérez un 
espace entre chaque 
paramètre.

Relecture d’un 
message

Touche
du dos 

Lecture du message 
suivant
(Le dernier message 
sera effacé.)

Touche
du robo

Annulation de la 
lecture

Touche
du robo

En mo
10 se
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diatement* après la 

eut que le message ne soit pas 
.

essages/
niques
fois les messages que le 
atures vocales (page 29) 
t des messages ou disent 
s.

s capteurs avant et 
econdes.

al du robot AIBO pour 

u guide vocal du 
rer le message.
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Lecture immédiate du message et/
ou de la chanson par le Robot de 
divertissement AIBO® [commande 
PLAY]
Cette commande peut être utilisée lorsque le destinataire du 
message se trouve à proximité du robot AIBO.
Spécifiez un message ou une chanson et envoyez-le au robot 
AIBO à l’aide de la fonction AIBO MAIL.

Ecriture de commandes

Exemple d’une commande PLAY AIBO MAIL

Le robot AIBO lit le message immé
réception de l’AIBO MAIL.

* Selon l’état du robot AIBO, il se p
lu ou que la lecture soit postposée

Enregistrement de m
signatures vocales u
Il est possible de préenregistrer à la 
robot AIBO doit remettre et les sign
identifiant les personnes qui laissen
au robot AIBO de prendre des photo

1 Touchez simultanément le
arrière du dos pendant 3 s

Le guidage vocal démarre.

Conformez-vous au guide voc
enregistrer le message.

2 Ensuite, conformez-vous a
robot AIBO pour enregist

PLAY msg

Spécifiez le message ou la chanson que le 
robot AIBO doit lire. Consultez la « Liste des 
paramètres de commandes » (page 47) et 
entrez le code correspondant aux 
commandes SONG (chanson) ou WORD 
(message).

To:(adresse electronique)

Subject: AIBO MAIL

-----------------------------

PLAY W6 Envoyez le message « I’m 
going to leave now » et 
demandez au robot AIBO de le 
lire immédiatement.

Après la commande, insérez un 
espace entre chaque 
paramètre.

Entrez toujours « AIBO 
MAIL » comme sujet. (Insérez 
un espace entre « AIBO » et 
« MAIL ». N’insérez pas 
d’espace après « AIBO 
MAIL ».)
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 la 

ansférer les 
de garde
O prend une photo et 
rsqu’il détecte un 

bot AIBO joint les 
r courrier 

ne peuvent pas être 

fère par courrier 
ode Chien de garde, 

t par courrier 
de Chien de garde 

dresse électronique 
by Voice Command 
an « Mail Setup » 

hien de garde, 
 base) » du robot 

ouge ou émet des sons en 
 sans cesse des photos de 
olume extrêmement élevé 
îte de réception. Comme 
 dans cette situation, 
ue de téléphone mobile 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Le Robot de divertissement AIBO® vous avertit de
présence de nouveaux messages électroniques

Si un nouveau message électronique arrive à l’adresse 
électronique que le robot AIBO doit consulter, son voyant 
sans fil clignote en bleu et il vous avertit de sa réception. 
(Votre PC ne doit pas être activé pour que cette fonction de 
notification soit opérationnelle.) Cette notification ne 
s’applique qu’à l’arrivée de messages électroniques 
normaux, et non à celle d’AIBO MAIL.

Le robot AIBO vérifie 
régulièrement le 
courrier électronique 
aux intervalles 
sélectionnés dans la 
section « E-mail check 
interval » de l’écran 
« Mail Setup » (page 
26) destiné à la 
configuration du 
courrier électronique. 
Lorsque vous dites au robot AIBO « Check e-mail », il 
annonce les résultats et vous les communique par des sons.

Note

Vous pouvez vérifier la connexion du robot AIBO au serveur de 
courrier électronique en observant son voyant sans fil :
• Si la vérification du courrier électronique a réussi, le voyant sans 

fil devient bleu.
• Si la vérification du courrier électronique a réussi et s’il existe de 

nouveaux messages, le voyant sans fil clignote en bleu.
• Si la tentative de connexion au serveur de messagerie a échoué, 

le voyant sans fil s’éteint.

Demander au robot AIBO de tr
photos prises en mode Chien 
En mode Chien de garde, le robot AIB
vous avertit par courrier électronique lo
mouvement, un visage et un son. Le ro
photos qu’il a prises à la notification pa
électronique, mais les sons enregistrés 
joints et envoyés.
Pour que le robot AIBO joigne et trans
électronique les photos qu’il prend en m
activez (« ON ») la fonction de transfer
électronique dans les Paramètres du mo
sur le robot AIBO, puis spécifiez une a
de destination sous « Sending pictures 
and in House Sitting Mode » dans l’écr
(page 26).
Pour plus d’informations sur le mode C
consultez le « Guide de l’utilisateur (de
AIBO ERS-7M3.

Attention

Si un objet situé en face du robot AIBO b
permanence, le robot AIBO vous envoie
cet objet, entraînant ainsi l’arrivée d’un v
de messages électroniques dans votre bo
les frais de téléphone peuvent être lourds
veillez à spécifier une adresse électroniq
comme adresse de destination.

Voyant sans fil
clignotant 
en bleu



s 
aires

 relatives à l’utilisation, 
Information
complément
Cette section contient des remarques
ainsi qu’un guide de dépannage.
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art de l’eau et autres 

emory Stick » dans 
:
, notamment à 
n plein soleil,

port « Memory 
mpagne.
u logiciel AIBO 
 support « Memory 
auses de l’accord de 
otre droit à utiliser ce 

sable des 
obot de 
as spécifiée dans le 
tée ou toute garantie 

D 3 sont susceptibles 

our vous avertir que le 
uyez une fois de plus sur 
BO en mode Pause, puis 
e support « Memory 
rche normalement, les 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Remarques sur l’utilisation
Pour protéger les données stockées sur le support « Memory 
Stick™ » du logiciel AIBO MIND 3, prenez en compte les 
points suivants :
• Le support « Memory Stick » du logiciel AIBO MIND 3 est 

conçu pour être utilisé exclusivement avec le Robot de 
divertissement AIBO® série ERS-7. Il n’est compatible avec 
aucun autre modèle de robot AIBO.

• N’utilisez pas le support « Memory Stick » du logiciel AIBO 
MIND 3 pour enregistrer des données sur des PC ou 
caméscopes, ou encore à toutes fins autres que l’utilisation du 
robot de divertissement AIBO ERS-7M3. Cela risquerait 
d’endommager le robot AIBO.

• Seul le fonctionnement des lecteurs/enregistreurs de support 
« Memory Stick » de marque Sony est garanti.

• Ne touchez pas la borne A à mains 
nues ou avec un objet métallique.

• Si le support « Memory Stick » est utilisé 
dans un endroit exposé à de l’électricité 
statique ou des parasites électriques, des 
données risquent d’être effacées ou 
endommagées.

• N’apposez rien d’autre que l’étiquette 
dédiée aux supports « Memory Stick » 
désignée par la lettre B. Une étiquette a 
déjà été apposée sur le support « Memory 
Stick » du logiciel AIBO MIND 3 en 
usine.

• Evitez de plier ou de laisser tomber le support « Memory Stick » et 
ne le soumettez pas à des chocs violents.

• N’essayez pas de démonter ou de modifier le support « Memory 
Stick ».

• Pour retirer le support « Memory Stick » du robot AIBO pendant 
qu’il fonctionne, appuyez d’abord sur la touche pause pour arrêter 
les mouvements du robot AIBO, puis consultez le « Guide de 
l’utilisateur (de base) » du robot de divertissement 
AIBO ERS-7M3.

• Maintenez le support « Memory Stick » à l’éc
liquides.

• N’utilisez pas et ne stockez pas le support « M
des endroits exposés aux conditions suivantes

− températures excessivement élevées
l’intérieur d’une voiture stationnée e

− rayons directs du soleil,
− humidité élevée ou gaz corrosifs.

• Lorsque vous transportez ou stockez le sup
Stick », rangez-le dans le coffret qui l’acco

• Le contenu du support « Memory Stick » d
MIND 3 ne peut pas être copié sur un autre
Stick ». Vous risqueriez d’enfreindre les cl
licence pour utilisateur final et de résilier v
produit.

• Sony® ne pourra pas être tenue pour respon
défaillances résultant d’une utilisation du r
divertissement AIBO ERS-7M3 qui n’est p
présent manuel et annulera la garantie limi
étendue du produit.

• Les caractéristiques du logiciel AIBO MIN
d’être modifiées sans avis préalable.

Attention

• Ne réglez pas l’interrupteur de sécurité 
du support « Memory Stick » sur la 
position « LOCK » (verrouillage). Cela 
empêcherait le robot AIBO 
d’enregistrer des photos.

• Si l’interrupteur de sécurité du support 
« Memory Stick » est réglé sur la 
position « LOCK », les diodes de la 
face du robot AIBO s’illuminent en rouge p
robot AIBO est en cours de démarrage. App
la touche pause pour faire passer le robot AI
déverrouillez l’interrupteur de sécurité sur l
Stick ». Quand le robot AIBO se met en ma
diodes de la face s’illuminent en blanc.
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ses possibles avant 
épannage » du 
 client AIBO 
z le « Guide de 

and-Play universel 

tème d’exploitation 
 jour ce système 

mez-vous aux 

re périphérique du 

nt au même point 

u d’y accéder.
s fil est trop éloigné 

tallation et 

ur le réseau local 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Dépannage

Si vous rencontrez un problème en cours d’utilisation, utilisez ce guide de dépannage pour vérifier les cau
de contacter la liaison client AIBO (assistance clientèle). Vous pouvez également consulter la section « D
« Guide de l’utilisateur (de base) » du robot AIBO ERS-7M3. Si le problème persiste, contactez la liaison
(assistance clientèle). (Pour plus d’informations sur la liaison client AIBO (assistance clientèle), consulte
l’utilisateur (de base) ».)

Symptôme  Remède

Je ne parviens pas à me connecter au robot 
de divertissement AIBO® depuis mon PC.

• Les paramètres réseau sont incorrects.
c Vérifiez vos paramètres réseau (page 8).

AIBO WLAN Manager 3 ne parvient pas à 
détecter le robot AIBO.

• Si vous utilisez le système d’exploitation Windows® XP, Plug-
(UPnP) n’est pas installé.
c Plug-and-Play universel (page 9).

• Si vous avez installé Plug-and-Play universel (UPnP) sous un sys
Windows Me, vous devez utiliser Windows Update pour mettre à
d’exploitation vers la dernière version.
c Cliquez sur « Démarrer » t « Windows Update » et confor

instructions qui s’affichent pour mettre à jour Windows Me.

La transmission de données est lente. • Le robot AIBO entre en conflit avec un point d’accès ou un aut
réseau local sans fil.
c Essayez de modifier le canal sans fil sur le point d’accès.

• Il se peut que de nombreux périphériques accèdent simultanéme
d’accès.
c Essayez d’attendre un certain temps avant de tenter à nouvea

• Le robot AIBO ou PC proposant la fonction de réseau local san
du point d’accès.
c La plage de signaux peut varier selon l’emplacement de l’ins

l’environnement.
Changez le robot AIBO de place et rapprochez le PC prêt po
sans fil du point d’accès.
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ail Setup” est 

n SMTP est utilisé.
ucune autorisation.

te.
rrectement définie dans 
g pictures by Voice 
-mail address » n’a pas 
».

t-être trop long.
 la valeur de « E-mail 

e messagerie soit 

 vérifier jusqu’à 
tronique sur le serveur 

servé sur le serveur) 
ue, il n’exécutera pas les 

pu.
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Le robot AIBO ne peut pas se connecter au 
serveur de courrier électronique et le voyant 
sans fil n’est pas allumé.

• Vérifiez que la section « E-mail Information » de l’écran “M
correctement définie (page 26).

• Assurez-vous que votre réseau est correctement configuré.
• Un serveur de courrier électronique exigeant une autorisatio

c Utilisez un serveur de courrier électronique qui n’exige a

Lorsque je dis « Send e-mail » au Robot de 
divertissement AIBO®, il émet un son 
d’« envoi de message électronique », mais le 
message électronique n’est pas arrivé chez 
le destinataire.

• L’adresse électronique du destinataire est peut-être incorrec
c Vérifiez que l’adresse électronique du destinataire est co

l’écran “Mail Setup” (page 26). Dans la section « Sendin
Command and in House Sitting Mode », vérifiez que « E
pour valeur un autre utilisateur ou « Message is not sent

Le robot AIBO ne vous avertit pas de 
l’arrivée de nouveaux messages.

• L’intervalle de vérification du courrier électronique est peu
c Dans l’écran “Mail Setup” (page 26), essayez de réduire

check interval » sous « E-mail Information ».
• Il se peut que le nombre de messages situés sur le serveur d

supérieur à 199.
c A l’aide de la fonction AIBO EYES, le robot AIBO peut

199 messages sur le serveur. Gérez votre messagerie élec
afin que le nombre de messages ne dépasse pas 199.

c Si vous lisez l’AIBO MAIL depuis un PC (et s’il est con
avant que le robot AIBO ait vérifié le courrier électroniq
commandes contenues dans ce message électronique.

Le son est interrompu lorsque le robot AIBO 
lit un message ou une chanson.

• Si le réseau est surchargé, il se peut que le son soit interrom

Symptôme  Remède



t AIBO® comprend 

es (pour les commandes 

 AIBO ERS-7M3

 robot de divertissement 
reur de support 

es d’erreur

WLANCONF.TXT »

ertissement AIBO
Annexe
z Mots que le robot de divertissemen

(fonction AIBO EYES)

z Liste des paramètres de command
AIBO MAIL)

z Voyant du robot de divertissement

z Affichage des photos prises par le
AIBO à l’aide d’un lecteur/enregist
« Memory Stick™ »

z Exemples de courriers électroniqu

z Modification manuelle du fichier «

z Paramètres réseau du robot de div

z Glossaire
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rend 

e à l’utilisateur 

son (page 38).

tir que vous avez 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Mots que le Robot de divertissement AIBO® comp
(fonction AIBO EYES)

Vous trouverez ci-dessous des mots (commandes vocales) 
que le robot AIBO comprend lorsque vous utilisez la 
fonction AIBO EYES. Pour obtenir la liste complète des 
mots compris par le robot AIBO en mode Autonome, ainsi 
que d’autres situations diverses, consultez le « Guide de 
l’utilisateur (de base) » du robot AIBO ERS-7M3.

Dans les circonstances suivantes, le robot AIBO risque de ne 
pas comprendre ce que vous lui dites.
• Pendant que le robot AIBO émet des sons ou bouge, il se 

peut qu’il ne vous entende pas distinctement.
• Le robot AIBO peut ne pas reconnaître certains mots 

selon son mode ou son état.
• Le robot AIBO ne peut pas vous entendre dans un 

environnement bruyant. Essayez de parler au robot AIBO 
dans un environnement calme.

• Lorsque la prononciation d’un mot n’est pas claire. 
Essayez de prononcer chaque mot clairement.

z Photos

Take a picture.

Le robot AIBO peut prendre une vue avec son appareil photo 
couleur. (page 34).

Snap Shot.

Si vous prononcez ces mots au robot AIBO alors qu’il se prépare 
à prendre une photo (pendant qu’il attend que vous touchiez son 
capteur de tête), il commence un compte à rebours et prend la 
photo (page 34).

Send e-mail.

Le robot AIBO envoie la photo la plus récent
spécifié (page 34).

z Lecture des messages

Check messages.

Le robot AIBO lit un message ou une chan

z Notification de courrier

Check e-mail.

Le robot AIBO émet un son pour vous aver
reçu de nouveaux messages électroniques.

z Photos

Check e-
mail



A
n

n
exe

masterpage:Right

filename[\\Dataserv\Gemba\YPTrack\Data\Sony_ITE\Projects\ProjectsTR\AIBO\YCKV2
5-0398_PC\DTP\PC_FR\GB07_ADD02.fm]

47

mandes 
ATCH

e vues)

défaut)

s!
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Liste des paramètres de commandes 
(pour les commandes AIBO MAIL)

Vous trouverez ci-dessous la liste des codes pouvant être 
utilisés comme paramètres de commande pour la fonction 
AIBO MAIL.
• Tous les codes doivent être entrés en texte brut. Les codes 

ne respectent pas la casse.
• Entrez les valeurs de la colonne « Code » des tableaux 

suivants dans votre AIBO MAIL. Pour les commandes 
SONG (chanson) et WORD (message), vous avez le choix 
entre la valeur de la colonne « Code 1 » et celle de la 
colonne « Code 2 ». Les résultats sont identiques.

Paramètres des com
PHOTO, PHOTOL, W

Indication (lors de la prise d

Code

C1 Countdown (paramètre par 

C2 Let’s take a picture

C3 All right strike a pose

C4 Smile

C5 Show me some teeth!

C6 Show me your pearly white
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strement. Pour obtenir des 
ment, consultez la page 39.

 peut être fourni à l’aide 
u séparément). AIBO Custom 
écute sur un ordinateur. Pour 
sur AIBO Custom Manager 3 
z notre site Web à l’adresse 
 robot AIBO vous est livré 
r « It’s AIBO! ». 

n’t leave yet

be late

 me

nk you

sorry

gratulations!

g in there

time now, get a move on

ha, ha

AIBO! *3

AIBO! *3

AIBO! *3

AIBO! *3

AIBO! *3

AIBO! *3

AIBO! *3

AIBO! *3

AIBO! *3

AIBO! *3

AIBO! *3

AIBO! *3

sage
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Paramètres des commandes MSG, PLAY

SONG

*1 Le contenu des valeurs S5-S10 peut être fourni à l’aide d’AIBO 
Custom Manager 3 (vendu séparément). AIBO Custom Manager 3 est 
un logiciel qui s’exécute sur un ordinateur. Pour obtenir les dernières 
informations sur AIBO Custom Manager 3 et sur le contenu 
disponible, visitez notre site Web à l’adresse suivante :
http://www.aibo.com. Le Robot de divertissement AIBO® vous est 
livré avec les codes S5-S10 réglés sur « Wedding March » (Marche 
nuptiale).

WORD (message vocal)

*2 W1-W5 sont des fichiers d’enregi
instructions relatives à l’enregistre

*3 Le contenu des valeurs W16-W27
d’AIBO Custom Manager 3 (vend
Manager 3 est un logiciel qui s’ex
obtenir les dernières informations 
et sur le contenu disponible, visite
suivante: http://www.aibo.com. Le
avec les codes W16-W27 réglés su

Code 1 Code 2 Titre
S1 S.WEDDING WEDDING MARCH

S2 S.BACH AIR ON A G-STRING 

S3 S.GRACE AMAZING GRACE

S4 S.OLDCLOCK GRANDFATHER’S 

S5 S.CUSTOM1 par défaut *1

S6 S.CUSTOM2 par défaut *1

S7 S.CUSTOM3 par défaut *1

S8 S.CUSTOM4 par défaut *1

S9 S.CUSTOM5 par défaut *1

S10 S.CUSTOM6 par défaut *1

Code 1 Code 2 Message
W1 W.USER1 Enregistrement 1 *2

W2 W.USER2 Enregistrement 2 *2

W3 W.USER3 Enregistrement 3 *2

W4 W.USER4 Enregistrement 4 *2

W5 W.USER5 Enregistrement 5 *2

W6 W.LEAVING I’m going to leave now

W7 W.NOTYET I ca

W8 W.LATE I’ll 

W9 W.CALLME Call

W10 W.THANKS Tha

W11 W.SORRY I’m 

W12 W.CONGRATS Con

W13 W.HANGIN Han

W14 W.ITSTIME It’s 

W15 W.LAUGH Ha, 

W16 W.CUSTOM1 It’s 

W17 W.CUSTOM2 It’s 

W18 W.CUSTOM3 It’s 

W19 W.CUSTOM4 It’s 

W20 W.CUSTOM5 It’s 

W21 W.CUSTOM6 It’s 

W22 W.CUSTOM7 It’s 

W23 W.CUSTOM8 It’s 

W24 W.CUSTOM9 It’s 

W25 W.CUSTOM10 It’s 

W26 W.CUSTOM11 It’s 

W27 W.CUSTOM12 It’s 

Code 1 Code 2 Mes
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M3 sans fil
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Voyant du Robot de divertissement AIBO® ERS-7

Voyant sans fil
Allumé en bleu : Connecté au 
serveur de messagerie.
Clignotant en bleu : Nouveau 
message.
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gistreur de 

ory Stick » de votre 

it du support « Memory 
tation utilisateur qui 
s informatiques.
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Affichage des photos prises par le Robot de 
divertissement AIBO® à l’aide d’un lecteur/enre
support « Memory Stick™ »

1 Retirez le support « Memory Stick » du robot 
AIBO.

Pour obtenir des instructions relatives au retrait du 
support « Memory Stick », consultez le « Guide de 
l’utilisateur (de base) » du robot AIBO ERS-7M3.

2 Insérez le support « Memory Stick » dans le 
lecteur/enregistreur de support « Memory 
Stick ».

Pour plus de détails, consultez le manuel qui 
accompagne votre lecteur/enregistreur de support 
« Memory Stick ».

3 Cliquez sur « INDEX.HTM » dans le dossier 
« OPEN-R » du support « Memory Stick ».

L’écran de l’ALBUM PHOTO AIBO s’affiche (page 
18).

4 Retirez le support « Mem
PC.

Pour plus de détails sur le retra
Stick », consultez la documen
accompagne vos périphérique
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sages (non lus) 
O est supérieur à 

0 messages et chansons 
 robot AIBO lise les 
voyez l’AIBO MAIL 

it un AIBO MAIL 
autre qu’un 
ode Privé 

Indication d’un nombre 
de messages supérieur 
à 100

Copie de la commande 
MSG qui n’a pas pu être 
reçue

Indication de la réception 
d’un AIBO MAIL 
provenant d’un utilisateur 
non enregistré

Adresse de l’utilisateur 
non enregistré qui a 
envoyé l’AIBO MAIL
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Exemples de courriers électroniques d’erreur

Si les problèmes suivants se produisent lors de l’utilisation 
de la fonction AIBO EYES, le robot de divertissement 
AIBO® envoie un message électronique de notification 
d’erreur à l’expéditeur de l’AIBO MAIL ou à l’adresse 
électronique qu’il doit vérifier régulièrement.

z S’il existe une erreur de syntaxe dans la 
commande AIBO MAIL

z Lorsque le robot AIBO ne peut pas exécuter 
une commande, car vous le tenez en main ou il 
est bloqué

z Lorsque le nombre de mes
laissés à l’aide du robot AIB
100

Vous pouvez envoyer jusqu’à 10
au robot AIBO. Attendez que le
messages qu’il a reçus, puis ren
(commande MSG).

z Lorsque le robot AIBO reço
provenant d’une personne 
utilisateur enregistré (en m
uniquement)

To:(expediteur de l'AIBO MAIL)

Subject: Re:AIBO MAIL

-----------------------------

(texte du corps)

100 BAD COMMAND

>PLAY WLEAVING

Indication d’une erreur de 
syntaxe

Copie de la ligne 
contenant l’erreur
(dans ce cas-ci, « PLAY 
W.LEAVING » est 
correct)

To:(exp diteur de l'AIBO MAIL)

Subject: Re:AIBO MAIL

-----------------------------

(texte du corps)

101 COMMAND FAILED

>PHOTO C4 0 0

Indication de l’échec 
d’exécution d’une 
commande
Copie de la ligne qui n’a 
pas pu être exécutée

To:(expediteur de l'AIBO MAIL)

Subject: Re:AIBO MAIL

-----------------------------

(texte du corps)

102 TOO MANY MESSAGES

>MSG S.BACH

To:(adresse electronique)

Subject: ERROR:AIBO MAIL

-----------------------------

(texte du corps)

200 UNKNOWN USER

From:(adresse d'utilisateur  

 
inconnue)
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model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

z Lorsque l’angle de la tête ne peut pas être 
maintenu

Si l’angle de la tête ne peut pas être maintenu et si la tête 
du Robot de divertissement AIBO® tombe vers l’avant, 
une notification d’erreur est envoyée et le robot AIBO 
est désactivé. Vérifiez que la station d’alimentation est 
posée sur une surface plane et qu’il n’existe aucun 
problème lié à l’articulation du cou du robot AIBO.

z Lorsque le serveur POP ne prend pas en charge 
la commande UIDL

La fonction AIBO EYES ne peut pas être utilisée avec 
un serveur POP qui ne prend pas en charge la commande 
UIDL. Si vous recevez le courrier électronique de 
notification d’erreur suivant, consultez votre fournisseur 
de services Internet pour déterminer si votre serveur 
POP prend en charge la commande UIDL.

To:(adresse electronique)

Subject: ERROR:AIBO MAIL

-----------------------------

(texte du corps)

300 AIBO SHUTDOWN. HEAD UNSTABLE Indication de l’impossibilité 
de maintenir l’angle de la 
tête

To:(adresse electronique)

Subject: ERROR:AIBO MAIL

-----------------------------

(texte du corps)

201 UIDL IS NOT SUPPORTED

Indique que la commande 
UIDL n’est pas prise en 
charge
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TXT »

ANCONF.TXT » à 
 traitement de texte.

lon que votre 
 non un serveur DHCP*.

ouer automatiquement 
e situé sur le réseau.

nctionnalités du serveur 
’emploi qui accompagnent 

ès.

sont définies
t de texte pour créer un 
placez-le dans le dossier 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Modification manuelle du fichier « WLANCONF.

Les utilisateurs de Windows® 98, Mac OS® et d’autres 
systèmes d’exploitation qui ne prennent pas en charge le 
programme « AIBO WLAN Manager 3 » peuvent procéder 
de la manière suivante pour modifier manuellement le 
contenu du fichier « WLANCONF.TXT » afin de configurer 
le réseau.
Les utilisateurs de systèmes d’exploitation Windows 98 SE, 
Windows Me, Windows 2000 et Windows XP 
(Professionnel/Edition familiale) peuvent utiliser « AIBO 
WLAN Manager 3 » (page 10).

1 Insérez le support « Memory Stick™ » du 
logiciel AIBO MIND 3 dans le lecteur/
enregistreur de support « Memory Stick ».

2 Copiez le fichier de configuration du réseau 
local sans fil « WLANCONF.TXT » du dossier 
de l’exemple vers son dossier parent.

Copiez \OPEN-R\SYSTEM\CONF\SAMPLE\
WLANCONF.TXT vers \OPEN-R\SYSTEM\CONF\.

3 Modifiez la copie de « WL
l’aide d’un programme de

Le contenu à modifier varie se
configuration réseau utilise ou

Le serveur DHCP permet d’all
une adresse IP à un périphériqu

* Pour plus d’informations sur les fo
DHCP, reportez-vous aux modes d
votre modem ou votre point d’acc

Si des mesures de sécurité 
Utilisez un programme de traitemen
fichier appelé « OWNER.TXT » et 
\OPEN-R\APP\DATA\P (page 58).



A
n

n
exe

masterpage:Right

filename[\\Dataserv\Gemba\YPTrack\Data\Sony_ITE\Projects\ProjectsTR\AIBO\YCKV2
5-0398_PC\DTP\PC_FR\GB07_ADD02.fm]

54

s utilisez un autre 

iétés ».
ter ». Dans la fenêtre 

ur le bouton 

esse IP au Robot de 
dresse IP suivante ». 
-ci.

 serveur 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

(Cette procédure est destinée uniquement au système d’exploitation Windows® 98 SE. Si vou
système d’exploitation, consultez l’aide qui s’y rapporte.)

1 Cliquez sur « Démarrer » t “Paramètres” t « Panneau de configuration ».

2 Double-cliquez sur « Réseau ».

3 Cliquez sur « TCP/IP » t « Nom de la carte réseau », puis cliquez sur le bouton « Propr
Si « TCP/IP » t « Nom de la carte réseau »ne s’affiche pas, cliquez sur le bouton « Ajou
« Sélection du type de composant réseau » qui s’affiche, cliquez sur « Protocole », puis s
« Ajouter ». Ajoutez le protocole TCP/IP.

4 Cliquez sur l’onglet « Adresse IP » et vérifiez les paramètres.

Si vous sélectionnez « Obtenir une adresse IP automatiquement »

Vous utilisez un serveur DHCP.
Passez à la page 55.

Si vous sélectionnez « Spécifier une adresse IP »

Vous n’utilisez pas de serveur DHCP.
Passez à la page 56.

c Dans ce cas, procédez de la manière suivante pour attribuer manuellement une adr
divertissement AIBO®. Notez l’adresse IP de votre PC affichée sous « Utiliser l’a
Choisissez pour le robot AIBO une adresse IP qui n’entre pas en conflit avec celle
Par exemple : Adresse IP de votre PC : 192.168.0.10

t Adresse IP du robot AIBO : 192.168.0.11, etc. (tout sauf 192.168.0.10)

Procédez de la manière suivante pour déterminer si vous utilisez ou non un
DHCP dans votre environnement réseau
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l sans fil. (32 caractères 
mboles sont autorisés.)

eau local sans fil 

nt par le 
comme 
ont pas 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Si vous utilisez un serveur DHCP dans votre environnement réseau

#

# WLAN

#

HOSTNAME=AIBO

ESSID=AIBONET

WEPENABLE=1

WEPKEY=AIBO2

APMODE=1

#

# Réseau IP

#

USE_DHCP=1

#

# Si DHCP n’est pas utilisé (USE_DHCP=0), vous devez spécifier

# la configuration réseau à l’aide d’adresses IP.

#

#USE_DHCP=0

#ETHER_IP=192.168.0.100

#ETHER_NETMASK=255.255.255.0

#IP_GATEWAY=192.168.0.1

#DNS_SERVER_1=192.168.0.1

#

# SSDP

#

SSDP_ENABLE=1

Pour plus de détails sur chaque paramètre, consultez la section « Liste des paramètres du fichier WLANCONF.TXT » (page 57).

Spécifiez le SSID utilisé par le point d’accès de réseau loca
maximum. Seuls les caractères alphanumériques et les sy

Spécifiez le mot de passe utilisé par le point d’accès de rés
(page 57).

Les lignes qui commence
signe # sont interprétées 
des commentaires et ne s
exécutées.
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al sans fil. (32 caractères 
mboles sont autorisés.)
seau local sans fil (page 57).

ébut de cette ligne.

au début de cette ligne.
* du Robot de 

.

u masque de sous-
.

ions sur l’adresse IP du 
z la page 11.

 périphérique qui joue le 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Si vous n’utilisez pas un serveur DHCP dans votre environnement réseau

#

# WLAN

#

HOSTNAME=AIBO

ESSID=AIBONET

WEPENABLE=1

WEPKEY=AIBO2

APMODE=1

#

# Réseau IP

#

#USE_DHCP=1

#

# Si DHCP n’est pas utilisé (USE_DHCP=0), vous devez spécifier

# la configuration réseau à l’aide d’adresses IP.

#

USE_DHCP=0

ETHER_IP=192.168.0.100

ETHER_NETMASK=255.255.255.0

IP_GATEWAY=192.168.0.1

DNS_SERVER_1=192.168.0.1

#

# SSDP

#

SSDP_ENABLE=1

Pour plus de détails sur chaque paramètre, consultez la section « Liste des paramètres du fichier WLANCONF.TXT » (page 57).

Spécifiez le SSID utilisé par le point d’accès de réseau loc
maximum. Seuls les caractères alphanumériques et les sy
Spécifiez le mot de passe utilisé par le point d’accès de ré

Insérez le signe # au d

Supprimez le signe # 
Définissez l’adresse IP

divertissement AIBO®

Définissez l’adresse d
réseau du robot AIBO

* Pour plus d’informat
robot AIBO, consulte

Les lignes qui commencent par le signe 
# sont interprétées comme des 
commentaires et ne sont pas exécutées.

Entrez l’adresse IP du
rôle de routeur.
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 fil. Ce nom peut 
 lettre.

ues et symboles.

ctez à ce paramètre la 

doivent comprendre 5 ou 
aractères (0-9, A-F, a-f). 

e 10 caractères 

i de 26 caractères 

EYES, affectez à ce 

éseau, affectez à ce 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Liste des paramètres du fichier WLANCONF.TXT
Cette liste explique chaque paramètre du fichier de configuration de réseau local sans fil.

HOSTNAME Définit le nom que le Robot de divertissement AIBO® utilise sur le réseau sans
comprendre jusqu’à 8 caractères alphanumériques et doit contenir au moins une

ESSID Nom du réseau sans fil. Il peut comprendre jusqu’à 32 caractères alphanumériq

WEPENABLE Indique si le cryptage WEP (système de cryptage sans fil) doit être utilisé. Affe
valeur 0 pour le désactiver et 1 pour l’activer.

WEPKEY Définit la clé WEP (mot de passe sans fil). Les mots de passe alphanumériques 
13 caractères. Les mots de passe hexadécimaux doivent comprendre 10 ou 26 c
Prend en charge WEP64 (40 bits) et WEP128 (104 bits)
Si vous utilisez WEP64, entrez 5 caractères alphanumériques, ou « 0x » suivi d
hexadécimaux.
Si vous utilisez WEP128, entrez 13 caractères alphanumériques, ou « 0x » suiv
hexadécimaux.
Exemple : Pour WEP64 (40 bits)
Chaîne : WEPKEY=AIBO2
Hexadécimale : WEPKEY=0x4149424f32

APMODE Définit le mode de réseau local sans fil du robot AIBO. Pour la fonction AIBO 
paramètre la valeur 1 (connexion en mode Infrastructure).

ETHER_IP Définit l’adresse IP du robot AIBO.
Ce paramètre doit être spécifié si USE_DHCP a la valeur 0.

ETHER_NETMASK Définit le masque de sous-réseau IP.
Ce paramètre doit être spécifié si USE_DHCP a la valeur 0.

IP_GATEWAY Définit l’adresse IP de la passerelle. Si aucune passerelle n’est présente sur le r
paramètre la même valeur que l’adresse ETHER_IP.
Ce paramètre doit être spécifié si USE_DHCP a la valeur 0.

DNS_SERVER_1 Définit l’adresse IP du serveur DNS.
Ce paramètre doit être spécifié si USE_DHCP a la valeur 0.
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PP\DATA\P.

attribuer 
ur 0 pour le désactiver et 

IBO WLAN 
 Search », le Robot de 
tème d’exploitation 

ouble-cliquer sur l’icône 

 sous l’onglet « Basic », 
odifiez manuellement le 

ser SSDP ou la valeur 1 
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Si des mesures de sécurité sont définies
Les paramètres suivants s’affichent dans le fichier « OWNER.TXT » situé dans le dossier \OPEN-R\A
(L’exemple suivant suppose que l’ID d’utilisateur et le mot de passe sont « AIBO ».)

OWNER=AIBO

OWNER_PASSWORD=AIBO

Paramètres contenus dans le fichier « OWNER.TXT »

USE_DHCP Indique si DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) doit être utilisé pour 
automatiquement une adresse IP au robot AIBO. Affectez à ce paramètre la vale
1 pour l’activer.

SSDP_ENABLE Indique si SSDP (Simple Service Discovery Protocol) doit être utilisé. Dans « A
Manager 3 », lorsque vous cliquez sur le bouton « Search » de l’onglet « AIBO
divertissement AIBO® apparaît sous forme d’une icône. (Si vous utilisez le sys
Windows® XP, Plug-and-Play universel (UPnP) doit être activé.)
Pour accéder à la page principale du logiciel AIBO MIND 3, il vous suffit de d
AIBO.
Pour utiliser SSDP, lancez « AIBO WLAN Manager 3 » et configurez le réseau
ou activez la case à cocher « Enable SSDP » sous l’onglet « Details ». Si vous m
fichier WLANCONF.TXT, affectez à ce paramètre la valeur 0 pour ne pas utili
pour l’utiliser.

OWNER Spécifie l’ID d’utilisateur.

OWNER_PASSWORD Spécifie le mot de passe de l’utilisateur.
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 AIBO®
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Paramètres réseau du Robot de divertissement

Cette liste décrit les valeurs de configuration de la fonction de 
réseau local sans fil interne du robot AIBO. Lorsque le robot 
AIBO a communiqué avec les périphériques réseau, vous 
pouvez modifier ces paramètres pour les adapter à votre 
environnement. Pour plus d’informations sur chaque 
paramètre, consultez le « Glossaire » (page 60).

Paramètre Description

Hostname Nom du robot AIBO utilisé sur le 
relais sans fil. Il peut comprendre 
jusqu’à 8 caractères alphanumériques.

IP Address Adresse IP

Subnet Mask Valeur du masque de sous-réseau

IP Gateway Passerelle IP

SSID Nom du réseau sans fil. Il peut 
comprendre jusqu’à 32 caractères 
alphanumériques et symboles.

WEP key Les clés utilisées pour crypter des 
données sans fil doivent comprendre 
5 ou 13 caractères alphanumériques. 
Les mots de passe hexadécimaux 
doivent comprendre 10 ou 
26 caractères (0-9, A-F, a-f). Ignorez 
ce paramètre si vous n’utilisez pas le 
cryptage.

Operation mode Mode Infrastructure
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ès.
e un point d’accès et un 
éseau local sans fil.
par le point d’accès. Du 
e de configurer le SSID 
ent aux paramètres du 

s utilisés pour distinguer 
ses IP. Une adresse IP 
e 0 à 255.

 mode Clinique. 
e l’adresse IP du Robot 

6).

férence à un réseau 
s Ethernet assurant des 
 10 Mbits/s et 
n point d’accès pour 
un réseau local avec fil.
model name[ERS-7M3]

partnumber[A-CC1-100-11 (1)]

Glossaire

Point d’accès

Un point d’accès est un périphérique réseau contenant à la 
fois une interface de communication sans fil et une interface 
Ethernet. Il joue le rôle de pont entre un réseau local sans fil 
et un réseau local avec fil.
Afin d’utiliser un point d’accès pour les communications sans 
fil, vous devez spécifier un identificateur appelé SSID, un 
canal de communication sans fil et une clé WEP.

DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Lors de la création d’un réseau TCP/IP, des adresses IP 
doivent être spécifiées.
Si un serveur DHCP est présent sur le réseau, il peut être 
utilisé pour attribuer automatiquement des adresses IP. La 
fonction de serveur DHCP est généralement assurée par un 
routeur.

IEEE 802.11b

Norme des réseaux locaux sans fil qui utilisent la bande de 
fréquences de 2,4 GHz. Des vitesses de transmission allant 
jusqu’à 11 Mbits/s ont été atteintes. 
Le Robot de divertissement AIBO® ERS-7M3 se base sur la 
norme IEEE 802.11b.

Mode Infrastructure

Egalement appelé mode Point d’acc
Mode de communication utilisé entr
périphérique équipé d’une carte de r
Le canal sans fil suit le canal défini 
côté du robot AIBO, il est nécessair
et la clé WEP afin qu’ils correspond
point d’accès.

Adresse IP

Dans un réseau TCP/IP, les numéro
les périphériques sont appelés adres
est constituée de 4 nombres allant d
Exemple :

192.168.1.1
10.0.1.1

Vous pouvez vérifier l’adresse IP en
Consultez la section « Vérification d
de divertissement AIBO® » (page 1

Réseau local

Un réseau local fait généralement ré
relativement petit, constitué de ligne
vitesses de transfert comprises entre
100 Mbits/s. Vous pouvez utiliser u
connecter un réseau local sans fil à 
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Routeur

En connectant un réseau externe (Internet) à un réseau privé 
à domicile, un routeur permet de partager une ligne réseau 
externe unique entre plusieurs périphériques réseau.
La fonctionnalité de routeur peut être assurée par des 
modems DSL, des points d’accès de réseau local sans fil et 
d’autres périphériques réseau.

Autorisation SMTP

Méthode d’autorisation de communication (protocole) 
utilisée lors de l’envoi d’un message électronique à un 
serveur de courrier électronique.
Le Robot de divertissement AIBO® ERS-7M3 ne prend pas 
en charge les serveurs de courrier électronique qui exigent 
une autorisation SMTP ; par conséquent, utilisez des 
serveurs qui n’ont pas une telle exigence.

SSDP (Simple Service Discovery Protocol)

Dans un environnement Plug-and-Play universel (UPnP), ce 
protocole est utilisé pour détecter les périphériques réseau.
Si vous activez SSDP sur le Robot de divertissement AIBO® 
ERS-7M3, vous pouvez rechercher le robot AIBO ERS-7M3 
sur le réseau à l’aide d’« AIBO WLAN Manager 3 ».

SSID

Egalement appelé « ID de point d’accès
groupe » et « ESSID ».
Lorsqu’un périphérique prêt pour le rése
communique sans fil en mode Infrastruc
chaîne appelée SSID comme identificat
fil.
Le SSID du robot AIBO doit être identiq
le point d’accès.
Le SSID peut comprendre 32 caractères
caractères alphanumériques et de ponctu

Masque de sous-réseau

Comme les adresses IP sont composées 
de 0 à 255 (voir « Adresse IP »), pour le
plus efficace, elles sont divisées en parti
parties hôte. Ce paramètre porte le nom 
réseau.
Un masque de sous-réseau définit la part
bits ayant la valeur « 1 ».
Exemple :Si le masque de sous-réseau 2

défini pour un périphérique po
192.168.1.1,

192.168.1 .1

Partie réseau Partie h
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TCP/IP (Transmission Control Protocol/Internet 
Protocol)

Type de méthode (protocole) de communication utilisé par 
les périphériques réseau (tels que les PC) pour 
communiquer.
TCP/IP est le protocole le plus utilisé sur Internet.
Cette carte de réseau local sans fil communique sur TCP/IP.
Lors de communications sur TCP/IP, un numéro appelé 
« Adresse IP » est nécessaire pour distinguer les différents 
périphériques.

WEP (Wired Equivalent Privacy)

Si vous utilisez des communications sans fil, le système 
WEP permet de crypter les données afin d’empêcher leur 
analyse par un tiers. Pour activer le cryptage WEP, vous 
devez configurer un mot de passe sans fil appelé clé WEP.
Le Robot de divertissement AIBO® ERS-7M3 prend en 
charge à la fois les systèmes de cryptage WEP64 (40 bits) et 
WEP128 (104 bits).
Si vous utilisez WEP64, entrez 5 caractères 
alphanumériques, ou « 0x » suivi de 10 caractères 
hexadécimaux.
Si vous utilisez WEP128, entrez 13 caractères 
alphanumériques, ou « 0x » suivi de 26 caractères 
hexadécimaux.

Canal sans fil

Dans la norme IEEE 802.11b, la ban
divisée en 14 canaux. L’attribution 
des réseaux divers situés à proximit
permet d’éviter toute interférence en
Le robot AIBO ERS-7M3 peut utili
1-11.
Pour configurer le canal sans fil en 
définissez la valeur du canal sur le p
nouveau paramètre est automatiquem
périphériques réseau.
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